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1.2

1.3

Zu diesem Dokument

Dieses Benutzerhandbuch beschreibt die Montage, Inbetriebnahme und Parametrierung des GEZE 10 420.
Montage und Inbetriebnahme der Fenster und Tiiren sind nicht Bestandteil dieses Benutzerhandbuchs.

Produktbeschreibung

Mit dem GEZE 10 420 werden GEZE Komponenten fiir Tuir- und Fenstersysteme sowie das RWS-System von GEZE
gesteuert. Das 10 420 ist ein Koppelmodul zur Vernetzung der Komponenten und zur Integration nicht busfahi-
ger Komponenten in das GEZE System. In diesem Benutzerhandbuch werden die einzelnen Modultypen be-
schrieben, die mit diesem System umgesetzt werden kénnen.

Weitere Dokumente
Im Lieferumfang der Komponenten sind jeweils Datenblatter mit technischen Daten enthalten. Diese sind zu

beachten. Alle Datenblatter und weitere Dokumente finden Sie auch im Internet unter www.geze.de.

Symbole und Darstellungsmittel

Warnhinweise

In dieser Anleitung werden Warnhinweise verwendet, um Sie vor Sach- und Personenschaden zu warnen.
> Lesen und beachten Sie diese Warnhinweise immer.

> Befolgen Sie alle MaBnahmen, die mit dem Warnsymbol und Warnwort gekennzeichnet sind.

Warnsymbol Warnwort Bedeutung

B VORSICHT Informatlone.n zur“\/ermeldung von Sachschdden, zum Verstandnis oder zum Optimie-
ren der Arbeitsablaufe.

Weitere Symbole und Darstellungsmittel
Um die korrekte Bedienung zu verdeutlichen, sind wichtige Informationen und technische Hinweise besonders
herausgestellt.

Symbol Bedeutung

0 bedeutet ,Wichtiger Hinweis”

bedeutet ,Zusatzliche Information”

> Symbol fiir eine Handlung: Hier missen Sie etwas tun.
Halten Sie bei mehreren Handlungsschritten die Reihenfolge ein.
Abkiirzungen
MBZ
ANSI American National Standards Institute MS/TP Master Slave Token Passing
APDU application layer protocol data unit NC Offnerkontakt (normally closed)
B/IP BACnet/IP broadcasting management device NO SchlieBerkontakt (normally open)
BACnet Building Automation and Control networks RWA Rauch- und Warmeabzug
BMA Brandmeldanlage SCT Schlusselschalter
cov change of value ST 220 Service-Terminal
CcP Kondensatorplatine (capacitor power) TZ 320 Turzentrale 320
DCC Device communication control TE 200 Tableaueinheit 200
EDE Engineering Data Exchange VAT 220 Virtuelles Anzeigetableau
1Q Lock Aut  Motorschloss fiir den Standfligel ZSU Zeitschaltuhr
|Q Lock EL  Motorschloss GF Gangfligel
KL 220 Klemmenbox 220 SF Standflugel
KZF Kurzzeitfreiagbe BMA Brandmeldeanlage
MAC medium access control RWS Rettungswegsystem

Sicherheit und Verantwortung
Grundlegende Sicherheitshinweise

> Nur GEZE-Originalteile fiir Reparaturarbeiten verwenden.

» Eigenmachtige Veranderungen an der Anlage schlieBen eine Haftung von GEZE fiir daraus resultierende
Schaden aus.

» Primarseitige SchutzmaBnahmen erfolgen bauseits.

» Bei der Leitungsverlegung missen die Normen VDE 0100 und VDE 0815 beachtet werden.
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3.2

Personal bestimmen

Montage, Inbetriebnahme und Reparaturen ausschlieBlich von Sachkundigen durchfiihren lassen, die von GEZE

autorisiert sind.

Produkthaftung

Gemal der im Produkthaftungsgesetz definierten Haftung des Herstellers fur seine Produkte sind die hier ent-
haltenen Hinweise zu beachten. Die Nichtbeachtung entbindet den Hersteller von seiner Haftungspflicht. Nur
Sachkundige, die von GEZE autorisiert sind, diirfen Montage, Funktionsprifungen und Wartungen durchfihren.

Richtlinien

Die GEZE 10 420 erfiillt folgende Normen:

o DIN EN 61000-6-2: 2005 (entsprechend VDE 0839 Teil 6-2 / M&rz 2006)

@ DIN EN 61000-6-6: 2007+ A1:2011 entsprechend VDE 0839 Teil 6-3 / September 2011
Produktubersicht/Montagehinweise

Technische Daten

Geratebezeichnung: 10 420

Funktion: universal 10 Module
Montage: Hutschienenmontage
HauptmafBie [mm] (BxH x T): 107 x 111 x 59
Betriebsspannung: 24V DC +/-15 % mit Verpolungsschutz
Eigenstromaufnahme: max. 300 mA bei 24V
Gesamtstromaufnahme: 2 Abei24V
Ausgangstrom (Pin 1 und 2): max. 1 A bei 24V
Kontaktbelastbarkeit fiir Relais: 1 A bei 30V
Betriebstemperatur[°C]: -20 bis 80°C
Sicherung: F900: Wert 2.5 A

LEDs, AnschlUsse und Konfiguration der 10 420

o o
=z 1+ M — N M — N < L) o~ zZ i+
S<m < < N~ T N— [NO [No [N [vo |[O<m
o > o > > > > >
o S <o S HHa = < <+ < o
=+ T = T N = N o~ o~ o~ Z| |+
O <m o<+ O Nm<+O +.£ +£ +& +£ O<m
BACnet ST 220 GEZE Bus in4 in3 in2 inT BACnet
Ly 7~ ~
O
o ~ | RESET,
’ \ . SN _ -
LEP6 [IE] LEDS /0080,
\ ’ ( 4321
_on ol S v \ LEDin !
e C% |O:>~ . HWI57579,REV N m, ,
’ — OceZ ~ N\ ~--
’ qa wp 5\
RS H P
! Ozs— 235
1 1
\ 4 @D pon |
v SW2 d (I3 [p BACnet
NgEI )
~ 7
- Core - oo FUSE 2,5 A
- = o o -—-
PALE] ﬂﬁLEN‘ oo 7 LEDout «
1
| o o !oa321
\ i 1|l o o v RIRERE
\_LED2 LED1/ \ ’
N 4 \s ’/
@ Bootloader
4
CP  CAN micro SD out4 out3 out?2 outt Vout Vin
{1 = = = = =
| olgle ogle 282 2882 NN
|+He T|o Z|Olz z|Oo|=z [l
—
w|ow N—O [~ | oS MmN~
—NO|F < 0WO®d [N~ KRN NSNS =N [[=™

Abb. 1: LEDs und Anschllsse GEZE 10 420

GEZE 10 420

321  LEDs
LED 1 - (rot) LED blinkt, wenn microSD-Card gelesen oder geschrieben wird.
LED 2 - (gelb) LED leuchtet, wenn ,CP” (Kondensatorplatine) angeschlossen ist.
LED 3 - (rot) LED blinkt bei Storung.
LED 4 - (griin) LED blinkt im normalen Betrieb.
LED 5 - (gruin) LED leuchtet, wenn Spannungsversorgung fur Microcontroller aktiv ist.
LED 6 - (gelb) LED blinkt, wenn Daten tber BACnet ausgetauscht werden.

LED in - (griin) LED-in 4/3/2/1 leuchtet, wenn Eingang “in” 4/3/2/1 aktiv ist.

LED out - (rot) LED-out 4/3/2/1 leuchtet, wenn Ausgang “out” 4/3/2/1 aktiv ist.

3.2.2  Schnittstellen / GEZE 10 420

Schnittstellen o CAN: 50 kBit/s, verwendet fiir CAN Bus fahige Automatiktiren und Tiirzentralen von GEZE.
o ST 220: verwendet fiir ST 220, 1Q-Aut Standfligel.
o GEZE-Bus: verwendet fiir IQ-Aut Gangfliigel.
o BACnet: verwendet fiir BACnet MS/TP-Schnittstelle.

3.23 DIP-Schalter Konfiguration

CAN: Abschlusswiderstand ,CAN“ 120 Ohm
» DIP-Schalter am Anfang und Ende des CAN-BUS auf ON setzen.

BACnet: Abschlusswiderstand ,BACnet” 120 Ohm
» BACnet DIP-Schalter am ersten und am letzen 10 420 des BACnet MS/TP Bus auf ON setzen.
GEZE-Bus: DIP-Schalter Abschlusswiderstand ,GEZE-Bus” 120 Ohm
» Bei Anschluss von GEZE-Motorschloss oder TZ 320 (Anschluss fir KL 220), DIP-Schalter auf
ON setzen.
Network-Bias: DIP-Schalter ,Network-Bias”
» Um den Network-Bias fiir BACnet MS/TP zu aktivieren, DIP-Schalter auf ON setzen.
In einem BACnet MS/TP Netwerksystem darf nur ein Bias aktiviert sein.

3.24  microSD

microSD-Card  Die microSD-Card (SDHC) wird im FAT16/32-Fileformat geschrieben und gelesen. Andere Formate
werden nicht unterstiitzt. Die Dateien des |0 420 kdnnen auf eine microSD-Card kopiert werden.
Hierflir wird das ST 220 bendtigt. Gegebenenfalls kdnnen die Daten am PC weiter angepasst werden
(Parametrierung oder Anderung der BACnet-Namen). Das Profil kann dann mittels microSD-Card auf
ein anderes 10 420 mit gleicher Firmware geladen werden.
Folgende Dateien werden auf der Karte erstellt:
o Namensdatei fur BACnet-Namen: ,,/10420_V1.BAC”
o Konfigurationsdatei: ,/0420_V1.CON“ beinhaltet alle Parameter des |0 420.
s Log-Datei:,,/0420_00.LOG" bis ,10420_39.LOG";

Je nach Einstellung werden Alarmmeldungen und Aktionen in die Log-Datei geschrieben.

0 Wenn die LED fiir microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden.
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das 10 420 spannungslos schalten.

3.25 Reset

Reset-Taster Mit dem Reset-Taster kann die Werkseinstellung wiederhergestellt werden.

Reset durchfiihren

P Gerdt spannungslos schalten.

» ,Reset-Button” auf der Platine gedriickt halten.

» Spannungsversorgung einschalten.
Nach 6 Sekunden wird das Gerat auf Werkseinstellung versetzt.
LED 3 ,Storung” und LED 4 ,Normalbetrieb” blinken im 0,4 Sekunden-Takt gleichzeitig.

» Wenn die LEDs blinken ,Reset-Button” loslassen.

» Um das Gerét in den Betriebsmodus zurlickzusetzen, Spannungsversorgung aus- und wieder
einschalten.
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3.3

BACnet fUr GEZE 10 420

Vernetzung MS/TP-Gerite
Bei der Vernetzung der MS/TP-Gerdte ist die Linientopologie unbedingt einzuhalten. Um Stich-Leitung zu ver-
meiden hat jedes 10 420 zwei BACnet-Anschlisse.

MS/ TP MS/ TP MS/ TP MS/ TP

| |

BACnet BACnet BACnet BACnet BACnet BACnet BACnet BACnet

e e e e

EEzg) | | [(eEz8) EEzg)] | | [(eEz8)

Q o Q Q.

10 420 10 420 10 420 10 420
Termination 120 Ohm GEZE Cockpit Termination 120 Ohm

BACnet IP

GLT

In einem Backnet MS/TP Netwerksystem
darf nur ein Bias aktiviert sein

Abb. 2: Verkabelung von BACnet MS/TP und Einstellung von Abschlusswiderstand und Netzwerk-Bias

Ein BACnet MS/TP Netzwerk benétigt einen aktiven Network-Bias. Der im Gerat eingebaute Abschlusswiderstand
,BACnet” muss am Anfang und am Ende des Bus Uber den jeweiligen DIP-Schalter eingeschaltet werden.
Es kdnnen maximal 32 MS/TP Gerate in einem Segment verbunden werden.
Die Verdrahtung muss dem BACnet und MS/TP EIA-485 Netzwerk Standard erfiillen oder tibertreffen und wie
folgt spezifiziert sein:
@ Geschirmtes, paarweise verdrilltes Kabel.
@ |Impedanz 100-130 Ohm.
s Kapazitat zwischen den Adern < 100 pF/m (30 pF/ft).
e Kapazitdt zwischen Ader und Schirm < 200 pF/m (60 pF/ft).
o Die maximale Linge eines einzelnen Segments ist 900 m (AWG18 Kabel; Aderquerschnitt 0,82 mm?).
Bei grof3en Kabelldangen muss ggf. ein Verstarker im Bus integriert werden um die Funktion zu gewdhrleisten.

Standardeinstellung der Schnittstelle:

o Baudrate: 76,8 kB
© Datenbit: 8

e Stoppbit: 1

o Paritat: keine

Fiir das GEZE 10 420 werden folgende BACnet Objekttypen verwendet:
o Device Object (ein Objekt)

o Binary input (bis zu vier Objekte)
o Multistate value (bis zu zehn Objekte)
o Notification class object (ein Objekt)

Objektstruktur von BACnet fur GEZE 10 420

Das 0 420 bietet 14 Modultypen, bei denen jeweils bis zu 22 Objekte verwendet werden oder in der Software Varian-
te 10 420 MBZ. Die BACnet-Objekte werden dem gewahlten Modultyp angepasst. Die zugehdrigen EDE-Listen sind im
Anhang dieses Dokuments zu finden.

Index  Objekt Instanznummer Beschreibung
1 device object 1 enthélt die Geratebeschreibung.
2 multistate value 1 zeigt den aktuellen Modultyp.

GEZE 10 420
3 multistate value 2 zeigt die aktuelle Alarmmeldung.
4 binary input 1
5 binary input 5 je nach dem Modultyp anders zugeordnet
6 multistate value 3 Statusmeldung
7 multistate value 4 Befehl
8 notification class object 1 Objekt fur Alarmmeldung
9 multistate value 5 Statusmeldung
10 multistate value 6 Befehl
i b!nary !nput 3 je nach dem Modultyp anders zugeordnet
12 binary input 4
13 multistate value 7 Statusmeldung
14 multistate value 8 Befehl
15 multistate value 9 Statusmeldung
16 multistate value 10 Befehl
17 multistate value 1 alarm 1 fur DCU
18 multistate value 12 alarm 1 fur DCU
19 multistate value 13 alarm 1 fir DCU
20 multistate value 14 Befehl
21 multistate value 15 Befehl
22 multistate value 16 Befehl
3.3.2 Anderung der Objektbeschreibung (description)

333

334

Die Anderung der Objektbeschreibung (description) erfolgt per BACnet-Verbindung. Dazu kann ein beliebieger
BACnet-Konfigurator verwendet werden.

Anderung der BACnet-Parameter

Das 10 420 hat vier BACnet-Parameter, einstellbar Giber das GEZE Serviceterminal ST 220 oder durch Bearbeitung

der Konfigurationsdatei am PC mittels microSD-Card.

o Device-ID: muss im BACnet-Netzwerk eindeutig sein. Sie darf nicht doppelt vergeben werden.

@ MAC-Adresse: muss in einem MS/TP-Netzwerk eindeutig sein.

@ Baudrate: 76,8 kB (Standardeinstellung).

@ Instanznummer von ,Notification class object”: Das |0 420 hat nur ein ,Notification class object”, da es nur
ein Objekt fur Alarmmeldungen gibt. Im Auslieferzustand ist Multistate value #2 dem zugeordnet, dies kann
aber vom Benutzer selbst gedandert werden. Der Wertbereich liegt zwischen 1 und 90.

Anderung des Objektnamens
Diese Anderung erfolgt durch Bearbeitung der Namensdatei ,/0420.BAC” am PC (microSD-Card).

0

Wenn die LED fiir microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden.
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das 10 420 spannungslos schalten.

» Nach Bearbeitung und Einspeisung der Namensdatei muss folgende Funktion im Servicementi ausgefiihrt
werden um die Anderungen zu ibernehmen: ,Parameter SD-Card” --> ,BAC-Name SD -> 10420",

Titel Name BACnet-Objekt

0.Device object =BAC-PR47-232;

1.binary input 1 =GEZE047AE1E2EL32B125000801;

2.binary input 2 =GEZE047AE1E2EL32B225000801;

3.binary input 3 =not_used;

4.binary input 4 =not_used;

5.Multistate value 1 =module_type;

6.Multistate value 2 =GEZE047AE1E2EL32A106000801;

7.Multistate value 3 =T7320_state;

8.Multistate value 4 =TZ320_command;

9.Multistate value 5 =alarm_details;

10.Multistate value 6 =not_used;
11.Multistate value 7 =not_used;
12.Multistate value 8 =not_used;
13.Multistate value 9 =not_used;
14.Multistate value 10 =not_used;

(GEZE]
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15.Multistate value 11 =not_used; 19.KZF2_ABORT(0/1) = 0 0: Kurzzeitfreigabe Tir #2 ist nicht unterbrechbar
16.Multistate value 12 =not_used; 1: Kurzzeitfreigabe Tir #2 ist unterbrechbar
17.Multistate value 13 =not_used; 20.KZF2_AFTERTRG.(0/1) = 0 0: Kurzzeitfreigabe Tur #2 kann nicht nachgetriggert werden
18.Multistate value 14 =not_used; 1: Kurzzeitfreigabe Tur #2 kann nachgetriggert werden
19.Multistate value 15 =not_used; 21.KZF2_TIME(3~30) = 10; Kurzzeitfreigabezeit Tur #2 (3 bis 30 Sekunden)
21.Notification class —XXXYYY; 22.KZF3_ABORT(0/1) = 0 0: Kurzze.itfre.igabe T}'.jr #3 fst nicht unterbrechbar
1: Kurzzeitfreigabe Tur #3 ist unterbrechbar
END OF FILE 23.KZF3_AFTERTRG.(0/1) = 0 0: Kurzzeitfreigabe Tir #3 kann nicht nachgetriggert werden
1: Kurzzeitfreigabe Tur #3 kann nachgetriggert werden
Der Titelteil einschlieBlich dem ,="Zeichen darf nicht gedndert werden. Das ,=" fungiert hier als Trennzeichen 24 KZF3_TIME(3~30) = 10; Kurzzeitfreigabezeit Tur #3 (3 bis 30 Sekunden)
zwischen Titel und BACnet-Namen. Der Namen der einzelnen BACnet-Objekte darf gedndert werden. Hierbei gilt 25.KZF4_ABORT(0/1) = 0.  0:Kurzzeitfreigabe Tar #4 ist nicht unterbrechbar
zu beachten, dass die Zeile mit einem Semikolon ,;” endet und der Name nicht mehr als 32 Zeichen enthdlt. Die 1: Kurzzeitfreigabe Tiir #4 ist unterbrechbar
Verwendung von Sonderzeichen ist nicht erlaubt, ausgenommen Leerzeichen, Unterstrich, Bindestrich, Punkt 26.KZF4_AFTERTRG.(0/1) = 0;  0:Kurzzeitfreigabe Tiir #4 kann nicht nachgetriggert werden
und Komma. 1: Kurzzeitfreigabe Tir #4 kann nachgetriggert werden
27.KZF4_TIME(3~30) = 10; Kurzzeitfreigabezeit Tir #4 (3 bis 30 Sekunden)
Pa rametrierung GEZE |O 420 28.ADJ_DAY_LIGHT_SAVING (0/1) = 1; 0: automat?sche Umschaltung zwfschen Sommer-und W.interze.it dea}k.tiviert.
1: automatische Umschaltung zwischen Sommer- und Winterzeit aktiviert.
Die erste Parametrierung des |0 420 sollte grundsatzlich mit Hilfe des GEZE Serviceterminals ST 220 erfolgen. Ein- 29.n0t used Y
mal eingestellt kann die Konfigurationsdatei ,/0420_V1.CON” auf eine microSD-Card kopiert und gegebenenfalls 30.AL_SUPPR_DUR(0~250) - 50; Dauer der Alarmunterdriickung bei Modultyp ,watchdog” in Sekunden
am PC weiter angepasst werden. Das so erstellte Profil kann dann mittels microSD-Card auf ein anderes 10 420 31.AL_DELAY_TIME(0~250) = 100; Dauer der Alarmverzégerung bei Modultyp ,watchdog” in Sekunden
mit gleicher Firmware geladen werden. 32.MODULETYPE(0~15) = 10; 1:Watchdog 9: Fenster
2: Eintiir-Losung 10: Universal
Wenn die LED fiir microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden. 3: Zweitiir-Losung 11: RWS + KL400
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das 10 420 spannungslos schalten. 4:Viertur-Lésung 12:DCU 1,2 oder 8
5:1Q Lock EL + AUT 13: DCU 6 Karusselldrehtiir
Bei der Modifizierung der Konfigurationsdatei am PC sind folgende Punkte zu beachten: 6:1Q Lock 72+ AUT (ab Software Ver.2) - 14:DCU 1, 2 oder 8 + RWS + KL400
@ Der Parametername einschlieBlich dem ,=" Zeichen darf nicht gedndert werden. Das ,=" fungiert hier als ; 2:2::2:;2 Ztsaé'c 15:MBZ300 RWA-Anlage
Trennzeichen zwischen Titelteil und Wert. 33.LOGFILE_LEVEL(0~2) = 0 0: Level 0. es erfolgt keine Protokollierung in der Log-Datei
@ Der Parameter-Wert darf nur Zahlen enthalten. 1: Level 1. es werden Alarmmeldungen in die Log-Datei geschrieben
= Die in den Klammern Angegebenen min./max. Werte beachten. 2: Level 2. es werden Alarmmeldungen und Aktionen in die Log-Datei geschrieben
34.ZSUMASTER1T_ACTIVITY(0/1) = 0 0:als ,ZSU-Master-Gruppe 1” nicht aktiv
. 1: als ,ZSU-Master-Gruppe 1” aktiv
Parametername Wert Beschreibung
O 35.ZSUMASTER1_SUNDAY(0/1) = 0 Tages-Konfiguration ,ZSU-Master-Gruppe 1“
0.CAN_ADDR1(0~63) = CAN-Adresse fiir Tdr #1 36.ZSUMASTER1_MONDAY(0/1) = 0 0: als ,ZSU-Master-Gruppe 1“ an diesem Wochentag inaktiv
1.CAN_ADDR2(0~63) = 0 CAN-Adresse flr Tir #2 37.ZSUMASTER1_TUESDAY(0/1) = 0 1:als ,ZSU-Master-Gruppe 1" an diesem Wochentag aktiv
2.CAN_ADDR3(0~63) = 0 CAN-Adresse fur Tir #3 38.ZSUMASTER1_WEDNESDA(0/1) = 0
3.CAN_ADDR4(0~63) = 0;  CAN-Adresse fir Tiir #4 igééﬂ';&’:\i’égiz:JDFE\SY?(;\/KSO/ noo= gi
4.BACNET_MACADR(0~127) = 1 BACnet MAC-Adresse 41.ZSUMASTER1__SATURDAY(0/1) _ 0
5-BACNET_DEVICEID(1~4194303) = L BACnet DEVICE -ID 42.ZSUMASTER1_START_HH(0~23) = ©0; Startzeit ,ZSU-Master-Gruppe 1"
6.BACNET_BAUDRATE(0~6) = 5  O=nichtakiv  2=192kB 4=576kB 6=1152kB 43.ZSUMASTER1_START_MM(0~59) = 0;  Angabe ,Stunden”0-23; Angabe ,Minuten” 0-59
1=9,6k8 3=38,4kB >=768kB 44.ZSUMASTER1_END_HH(0~23) = 0;  Endzeit,ZSU-Master-Gruppe 1”
7.BACNET_NOTIFYCLASS(1~90) = 50; Instanznummer des Notification class object. 45.ZSUMASTERT_END_MM(0~59) = o Angabe ,Stunden” 0-23; Angabe , Minuten” 0-59
8 VALUE_UTC_OFFSET(0~780) = 60; UTCZeit Offset in Minuten; Betragswert ohne Vorzeichen; (z. B. DE = 60 Min.) 46.ZSUMASTER2_ACTIVITY(0/1) = o 0: als ,ZSU-Master-Gruppe 2“ nicht aktiv.
9.SIGN_UTC_OFFSET(1:-/0:+) = 1 Vorzeichen fur UTC-Offset. 1: als ,ZSU-Master-Gruppe 2" aktiv.
1:negativer Offset 47.ZSUMASTER2_SUNDAY(0/1) = 0;  Tages-Konfiguration ,ZSU-Master-Gruppe 2".
0: positiver Offset 48.ZSUMASTER2_MONDAY(0/1) = 0;  O:als,ZSU-Master-Gruppe 2* an diesem Wochentag inaktiv
Offset = [UTC] - [local time], daher hat Deutschland einen negativen Wert. 49.ZSUMASTER2_TUESDAY(0/1) = 0; 1:als,ZSU-Master-Gruppe 2" an diesem Wochentag aktiv
10.CONF_OUTPUT3(0~4) = 0 Konfiguration von Ausgang 3 und 4 bei Tiirlésung 50.ZSUMASTER2_WEDNESDAY(0/1) = O;
11.CONF_OUTPUT4(0~4) = 0 (:Ausgang inaktiv 3: Geschlossen 51.ZSUMASTER2_THURSDAY(0/1) = 0;
1: Alarm 4: Verriegelt und Geschlossen. 52.ZSUMASTER2_FRIDAY(0/1) = 0
2: Verriegelt 53.ZSUMASTER2_SATURDAY(0/1) = 0
12.INPUT1_TYPE(0~10) = 10; Dergiltige Wertbereich fiir den jeweiligen Eingang ist je nach Modultyp anders. 54.ZSUMASTER2_START_HH(0~23) = 0; Startzeit ,ZSU-Master-Gruppe 2”
13.INPUT2_TYPE(0~10) = 10; Diefolgende Liste dient zu Entschliisselung der Nummern. Die Anderung der 55.ZSUMASTER2_START_MM(0~59) = 0;  Angabe ,Stunden” 0-23; Angabe ,Minuten” 0-59
14.INPUT3_TYPE(0~12) = 10; Eingdnge muss Uber das GEZE Serviceterminal ST 220 erfolgen. 56.ZSUMASTER2_END_HH(0~23) = 0 Endzeit ,ZSU-Master-Gruppe 2"
15.INPUT4_TYPE(0~12) = 10, 0:inaktiv 7: Standfliigel geschlossen 57.ZSUMASTER2_END_MM(0~59) = 0; Angabe ,Stunden” 0-23; Angabe ,Minuten” 0-59
1: Gangfligel entriegelt 8: KZF-GF (Befehl) 58.ZSUMASTER3_ACTIVITY(0/1) = 0 0: als ,ZSU-Master-Gruppe 3" nicht aktiv.
2: Gangflugel-entriegeln (Befehl) 9: ZSU-Master 1:als ,ZSU-Master-Gruppe 3" aktiv.
3: KZF-GF und SF (Befehle) 10: Schalter-Funktion _ 59.ZSUMASTER3_SUNDAY(0/1) = 0; Tages-Konfiguration ,ZSU-Master-Gruppe 3".
4: Gangfliigel geschlossen 11:BMA fir Universalmodul (SchlieBer) 60.ZSUMASTER3_MONDAY(0/1) = 0;  0:als,ZSU-Master-Gruppe 3" an diesem Wochentag inaktiv
5: BMA (Offner) 12: RWA far Universalmodul (SchlieGer) 61.ZSUMASTER3_TUESDAY(0/1) = 0, 1:als,ZSU-Master-Gruppe 3“ an diesem Wochentag aktiv
6: RWA (Offner) 62.ZSUMASTER3_WEDNESDAY(0/1) = O;
16.KZF1_ABORT(0/1) = 0 0: Kurzzeitfreigabe Tur #1 ist nicht unterbrechbar 63.ZSUMASTER3_THURSDAY(0/1) = 0
1: Kurzzeitfreigabe Tir #1 ist unterbrechbar 64.ZSUMASTER3_FRIDAY(0/1) = 0
17.KZF1_AFTERTRG(0/1) = 0 0: Kurzzeitfreigabe Tir #1 kann nicht nachgetriggert werden 65.ZSUMASTER3_SATURDAY(0/1) = 0
1: Kurzzeitfreigabe Tur #1 kann nachgetriggert werden 66.ZSUMASTER3_START_HH(0~23) = ©O; Startzeit ,ZSU-Master-Gruppe 3”
18.KZF1_TIME(3~30) = 10; Kurzzeitfreigabezeit Tur #1 (3 bis 30 Sekunden) 67.ZSUMASTER3_START_MM(0~59) = 0;  Angabe ,Stunden”0-23; Angabe ,Minuten” 0-59
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68.ZSUMASTER3_END_HH(0~23) = 0;  Endzeit,ZSU-Master-Gruppe 3" 5 Modulbeschreibu ng
69.ZSUMASTER3_END_MM(0~59) = 0 Angabe ,Stunden” 0-23; Angabe ,Minuten” 0-59 . o . . . -
70.ZSUMASTER4_ACTIVITY(0/1) - o 0: als ,ZSU-Master-Gruppe 4" nicht aktiv. Das 10 420 bietet 10 Modultypen. Je nach Modultyp werden die jeweiligen Ein-/Ausgange unterschiedlich ver-

1:als ,ZSU-Master-Gruppe 4" aktiv. wendet.
71.ZSUMASTER4_SUNDAY(0/1) = 0 Tages-Konfiguration ,ZSU-Master-Gruppe 4“ u“
72.ZSUMASTER4_MONDAY(0/1) = 0 0: als ,ZSU-Master-Gruppe 4" an diesem Wochentag inaktiv 51 MOdU ltyp ,,WatChdog
73.ZSUMASTER4_TUESDAY(0/1) = 0 1:als ,ZSU-Master-Gruppe 4" an diesem Wochentag aktiv Der Modultyp ,watchdog” kann zur Uberwachung einer Tiir verwendet werden. Bei scharfgeschalteter Uberwa-
74.ZSUMASTER4_WEDNESDAY(0/1) = O; . .. . . .. . . .
75.ZSUMASTER_ THURSDAY(0/1) =  0; chung darf die Tir nur durch die Freigabe gedffnet werden. In allen anderen Féllen wird nach verstreichen der
76.ZSUMASTER4_FRIDAY(0/1) - 0 Alarmunterdriickungs- und Alarmverzégerungszeit eine Alarmmeldung generiert.
77.ZSUMASTER4_SATURDAY(0/1) = 0 Bei unscharf geschalteter Uberwachung, kann die Tiir auch ohne Freigabe gedffnet werden.
78.ZSUMASTER4_START_HH(0~23) = O0; Startzeit ,ZSU-Master-Gruppe 4"
79.ZSUMASTER4_START_MM(0~59) = 0; Angabe ,Stunden” 0-23; Angabe ,Minuten” 0-59 Anschliisse Belegung/Funktionsbeschreibung Menii
80.ZSUMASTER4_END_HH(0~23) = 0 Endzeit ,ZSU-Master-Gruppe 4" Input 1 @ steigende FIanke: Uberwachung wird unscharf geschaltet KZF-Dauer
81.ZSUMASTER4_END_MM(0~59) = 0 Angabe ,Stunden” 0-23; Angabe ,Minuten” 0-59 o fallende Flanke - Uberwachung wird scharf geschaltet
82.ZSUMASTERS5_ACTIVITY(0/1) = 0 0: als ,ZSU-Master-Gruppe 5" nicht aktiv. 2 Freigabe mit KZF-Funktion; nur bei steigender Flanke

1:als ,ZSU-Master-Gruppe 5" aktiv. 3 Riegelriickmeldung
83.ZSUMASTER5_SUNDAY(0/1) = 0 Tages-Konfiguration ,ZSU-Master-Gruppe 5" 4 Tirkontakt
84.ZSUMASTER5_MONDAY(0/1) = 0 0: als ,ZSU-Master-Gruppe 5" an d}esem Wochentag |na!<t|v Output 1 Uberwachungszustand; bei scharf geschalteter Uberwachung aktiv
85.ZSUMASTER5_TUESDAY(0/1) = 0 1:als ,ZSU-Master-Gruppe 5" an diesem Wochentag aktiv 5 Arbei roff
86.ZSUMASTER5_WEDNESDAY(0/1) = 0 roeitsstromturofiner
87.ZSUMASTER5_THURSDAY(0/1) = 0 3 Alarm untefdruckt: 1 Sek-Takt
88.ZSUMASTER5_FRIDAY(0/1) = 0 Alarm ver.zogert: an
89.ZSUMASTER5_SATURDAY(0/1) = O©; Alarm aktiv: aus
90.ZSUMASTER5_START_HH(0~23) = 0;  Startzeit,ZSU-Master-Gruppe 5" 4 Alarm unterdriickt: aus
91.ZSUMASTER5_START_MM(0~59) = 0; Angabe ,Stunden” 0-23; Angabe ,Minuten” 0-59 Alarm ver'zogert: aus
92.ZSUMASTERS_END_HH(0~23) = 0;  Endzeit,ZSU-Master-Gruppe 5” Alarm aktiv: Dauer an
93.ZSUMASTER5_END_MM(0~59) = 0; Angabe ,Stunden” 0-23; Angabe ,Minuten” 0-59 Tab. 1: Pin-Belegung Modultyp ,Watchdog"

94 DOOR1_SLAVEZSU_GR1(0/1) = 0 Slave-Zuordnung von Tur #1 zu ,ZSU-Master-Gruppe” 1 bis 5
95.DO0R1_SLAVEZSU_GR2(0/1) = 0 0: Die Tur #1 gehort nicht zu dieser ZSU-Gruppe A . A .
96.DOOR1_SLAVEZSU_GR3(0/1) = 0;  1:DieTir#1 gehdrt zu dieser ZSU-Gruppe Funktionsbeschreibung der Ein- und Ausgdnge
97.DO0R1_SLAVEZSU_GR4(0/1) = 0 aktueller Zustand Zustandswechsel zu Zustandswechsel bei
98.DOOR1_SLAVEZSU_GR5(0/1) 0; = -

- S — Uberwachung unscharf Alarm aktiv Sabotage
99.DOOR1_SLAVEZSU_ABORT(0/1) = 0; 0: ZSU-Funktion fur Tar #1 ist nicht unterbrechbar - -

1: ZSU-Funktion fdr Tiir #1 ist unterbrechbar Uberwachung scharf o fallender Flanke an Eingang 1

: s CAN-Befehl ,watch-dog enable”
100.DOOR2_SLAVEZSU_GR1(0/1) = 0 Slave-Zuordnung von Tur #2 zu ,ZSU-Master-Gruppe” 1 bis 5 @ BAChet-Befehl Watch-gog enable”
101.DOOR2_SLAVEZSU_GR2(0/1) = 0 0: Die Tiir #1 gehért nicht zu dieser ZSU-Gruppe b N harf | i b "
102.D00R2_SLAVEZSU_GR3(0/1) = 0;  1:Die Tiir #1 gehért zu dieser ZSU-Gruppe Uberwachung schar Alarm aktiv abotage
103.DOOR2_SLAVEZSU_GR4(0/1) = 0 Uberwachung unscharf o steigender Flanke an Eingang 1
104.DO0OR2_SLAVEZSU_GR5(0/1) = 0 o CAN-Befehl ,watch-dog disaple”
105.D00R2_SLAVEZSU_ABORT(0/1) = 0;  0:ZSU-Funktion fir Tiir #2 ist nicht unterbrechbar ° BACnet-Befehl ,watch-dog disable

1: ZSU-Funktion fir Tir #2 ist unterbrechbar Alarm unterdriickt Wenn die Tir verriegelt aber offen ist
106.DOOR3_SLAVEZSU_GR1(0/1) = 0 Slave-Zuordnung von Tiir #3 zu ,ZSU-Master-Gruppe” 1 bis 5 Alarm unterdriickt - | Alarm aktiv Sabotage
107.DOOR3_SLAVEZSU_GR2(0/1) = 0 0: Die Tur #3 gehort nicht zu dieser ZSU-Gruppe (Ausgang 1 aktiv und Ausgang 3 blinktim | (Jperwachung unscharf o steigender Flanke an Eingang 1
108.DOOR3_SLAVEZSU_GR3(0/1) = 0;  1:Die Tiir #3 gehort zu dieser ZSU-Gruppe Sekundentakt) a CAN-Befehl ,watch-dog disable”
109.DOOR3_SLAVEZSU_GR4(0/1) = 0 o BACnet-Befehl ,watch-dog disable”
110.DOOR3_SLAVEZSU_GR5(0/1) = 0 Uberwachung scharf Wenn die Alarmauslésung behoben und
111.DOOR3_SLAVEZSU_ABORT(0/1) = O; 0: ZSU-Funktion fur Tar #3 ist nicht unterbrechbar der Alarm quittiert ist.

1: ZSU-Funktion fiir Tiir #3 ist unterbrechbar Alarm verzégert Wenn die Alarmunterdriickungszeit abge-
112.DO0OR4_SLAVEZSU_GR1(0/1) = 0 Slave-Zuordnung von Tir #4 zu ,ZSU-Master-Gruppe” 1 bis 5 laufen ist.
113.DOOR4_SLAVEZSU_GR2(0/1) 0; 0: Die Tur #4 gehort nicht zu dieser ZSU-Gruppe Al Sqert Al ki o Sabot
114.DOOR4_SLAVEZSU_GR3(0/1) = 0;  1:Die Tiir #4 gehdrt zu dieser ZSU-Gruppe arm verzoger , arm aktiv abotage . ,
115.D00R4_SLAVEZSU_GR4(0/1) = 0 (Ausgang 1 und 3 aktiv.) o Wenn die Al'armverzogerungszelt
116.D00R4_SLAVEZSU_GR5(0/T) = 0; § abgelaufenist.
1177.D00R4_SLAVEZSU_ABORT(0/1) = 0;  0:ZSU-Funktion fiir Tiir #4 ist nicht unterbrechbar Uberwachung scharf _ ° KZFdurchdenkingang2

1: ZSU-Funktion fiir Tair #4 ist unterbrechbar (wenn die Alarmauslosung behoben ist o CAN-Befehl ,watch-dog enable”,

i e . » - ” — und ein Befehl entweder Gber Eingang 2, “watch-dog disable” oder “KZF”
118.TYPE OF CP(0~3) = 0 0: kein CP 3: .P|r.1 ,+24V" und Pin ,DET” des Anschlusses ,CP” sind CAN oder BACnet als Quittierung an das I0| = BACnet-Befehl “KZF”

eincp nélgflqazdertkgrzgtzschll(ossen. " 420 gesendet wird.)

2'. i:/r\:ei cp /-1 sindmit einander kurzgeschiossen. Alarm aktiv Uberwachung scharf o KZF durch den Eingang 2

END OF FILE

(Ausgang 1 und 4 aktiv.)

(wenn die Alarmausldsung behoben ist
und ein Befehl entweder Gber Eingang 2,
CAN oder BACnet als Quittierung an das 10
420 gesendet wird.)

o CAN-Befehl ,watch-dog enable”,
“watch-dog disable” oder “KZF”
o BACnet-Befehl "KZF”

L
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Modultyp ,1 door”

Der Modultyp ,1 door” kann zur Steuerung einer Tir verwendet werden. Es ist der Anschluss von Freigabeschal-
ter, KZF-Taster, Reed-Kontakt und Riegelriickmeldung méglich. Die Meldungen werden lber Bus weitergeleitet.

Anschliisse

Belegung/ Funktionsbeschreibung

Input 1

o steigende Flanke -
o fallende Flanke - Verriegeln

Entriegeln

KZF wird bei steigender Flanke ausgeldst

Riegelrickmeldung

Turkontakt

Output

Arbeitsstromtiroffner

Ruhestromtiroffner

W iIN | = DdWwWN

Konfigurierbar

= inaktiv

o Sabotagealarm

o geschlossen

o verriegelt

o geschlossen und verriegelt

4 | Konfigurierbar

= inaktiv

o Sabotagealarm

o geschlossen

o verriegelt

o geschlossen und verriegelt

Tab. 2 Pin-Belegung Modultyp ,1-door,

aktueller Zustand

Zustandswechsel zu

Zustandswechsel bei

unlocked

In diesem Zustand ist Ausgang 1 aktiv und
Ausgang 2 inaktiv.

Ausgang 3 und 4 sind je nach Konfigurati-
on aktiv oder inaktiv.

locked
wenn ZSU nicht aktiv ist.

o fallender Flanke von Eingang 1
o CAN-Befehl ,Lock”

o BACnet-Befehl ,Lock”

o Sabotage

time switch(ZSU)

Wenn ZSU aktiv ist und einer der oben
genannten Ausloser auftritt.

locked

In diesem Zustand ist Ausgang 2 aktiv und
Ausgang 1 inaktiv.

Ausgang 3 und 4 sind je nach Konfigurati-
on aktiv oder inaktiv.

unlocked

o steigender Flanke von Eingang 1
o CAN-Befehl ,Unlock”
o BACnet-Befehl ,Unlock”

short time released (KZF)

o steigender Flanke von Eingang 2
o CAN-Befehl ,short time release”
o BACnet-Befehl ,short time release”

time switch (ZSU)

Wenn ZSU-Meldung aktiv ist und ZSU nicht
unterbrochen war.

short time released (KZF) locked Wenn KZF-Zeit abgelaufen ist
In diesem Zystar)d ist Ausgang 1 aktiv und Wenn KZF-Unterbrechbar aktiv ist und
Ausgang 2 maktlv.. . . wenn die Tiir nach der Offnung wieder
Ausgang 3 und 4 sind je nach Konfigurati- geschlossen wird. Die KZF ist mindestens 2,5
on aktiv oder inaktiv. KZF-Zeit kann durch Sekunden aktiv
Emgan.g 2 verﬂlangg(t werden, wenn “KZF unlocked e steigender Flanke von Eingang 1
nachtriggern” aktiv ist. s CAN-Befehl Unlock”

o BACnet-Befehl ,Unlock”
time switch (ZSU) locked o fallender Flanke von Eingang 1

In diesem Zustand ist Ausgang 1 aktiv und
Ausgang 2 inaktiv. Ausgang 3 und 4 sind je
nach Konfiguration aktiv oder inaktiv.

mit aktiver Option ZSU-Unterbrechbar

o CAN-Befehl ,Lock”.
o BACnet-Befehl ,Lock”

locked
ohne aktive Option ZSU-Unterbrechbar

o Sabotage
o Wenn ZSU-Meldung nicht mehr aktiv ist.

ZSU-Unterbrechung

Wenn ,ZSU-Unterbrechbar” in der 10 420 Konfiguration aktiviert ist, kann der Zustand ,time switch” mit dem Befehl
,Lock” unterbrochen werden. Der Zustand wechselt dann zu ,locked” und das Flag ,time switch aborted” wird ge-
setzt. Bei gesetztem Flag kann kein weiterer Zustandswechsel stattfinden. Durch entriegeln und verriegeln der Tiir,
wird das Flag wieder zurlickgesetzt. Die Meldung ,time switch” muss dabei aktiv sein.

GEZE 10 420
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Modultyp ,2 doors”

Der Modultyp ,2 doors” kann zur Steuerung von zwei voneinander unabhangigen Tiiren verwendet werden. Es
ist der Anschluss von Turkontakten und Riegelriickmeldungen an den Eingdngen maoglich. Der Anschluss eines
Freigabeschalters ist fiir diesen Modultyp nicht vorgesehen.

Anschlisse

Belegung/ Funktionsbeschreibung

Input Riegelriickmeldung Tiir #1

Tlrkontakt Tar #1

Riegelriickmeldung Tiir #2

Tarkontakt Tar #2

Output Arbeitsstromturoffner Tur #1

Arbeitsstromtiiroffner Tlr #2

WIN = BhWIN =

Konfigurierbar fur Tar #1

inaktiv

Sabotagealarm
geschlossen

verriegelt

geschlossen und verriegelt

4 | Konfigurierbar fur Tur #2

inaktiv
Sabotagealarm
geschlossen
verriegelt

s geschlossen und verriegelt

Tab. 3: Pin-Belegung Modultyp ,2-door”

aktueller Zustand

Zustandswechsel zu

Zustandswechsel bei

unlocked

In diesem Zustand ist Ausgang 1 oder 2
aktiv.

Ausgang 3 und 4 sind je nach Konfigurati-
on aktiv oder inaktiv.

locked
wenn ZSU nicht aktiv ist.

o CAN-Befehl ,Lock”
o BACnet-Befehl ,Lock”
o Sabotage

time switch(ZSU)

Wenn ZSU aktiv ist und wenn einer der
oben genannten Ausloser auftritt.

locked

In diesem Zustand ist Ausgang 1 oder 2
inaktiv.

Ausgang 3 und 4 sind je nach Konfigurati-
on aktiv oder inaktiv.

unlocked

o CAN-Befehl ,Unlock”
o BACnet-Befehl ,Unlock”

short time released (KZF)

o CAN-Befehl ,short time release”
o BACnet-Befehl ,short time release”

time switch (ZSU)

Wenn ZSU-Meldung aktiv ist und wenn
ZSU nicht unterbrochen war.

short time released (KZF) locked o wenn KZF-Zeit abgelaufen ist
In diesem Zustand ist Ausgang 1 oder 2 o wenn KZF-Unterbrechbar aktiv ist und
aktiv. wenn die Tiir nach der Offnung wieder
Ausgang 3 und 4 sind je nach Konfigurati- geschlossen wird. Die min. KZF-Zeit ist
on aktiv oder inaktiv. KZF-Nachtriggern ist 2,5 Sekunden.
in diesem Modus nicht méglich. unlocked s CAN-Befehl ,Unlock”

s BACnet-Befehl ,Unlock
time switch (ZSU) locked o CAN-Befehl ,Lock”.

In diesem Zustand ist Ausgang 1 oder 2
aktiv. Ausgang 3 und 4 sind je nach Konfi-
guration aktiv oder inaktiv.

mit aktiver Option ZSU-Unterbrechbar

o BACnet-Befehl ,Lock”

locked
ohne aktive Option ZSU-Unterbrechbar

o Sabotage
o Wenn ZSU-Meldung nicht mehr aktiv
ist.

13
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Der Modultyp ,4 door” kann zur Steuerung von vier voneinander unabhangigen Tiren werwendet werden. Es
ist nur der Anschluss von Tiirkontakten an den Eingdangen mdéglich. Der Anschluss einer Riegelriickmeldung oder
eines Freigabeschalters ist fir diesen Modultyp nicht vorgesehen.

Modultyp ,automatic stat”/ ,automatic 4 sec”

Mit diesem Modultyp kann das 10 420 einen GEZE-Turantrieb Gber Ein-/Ausgange steuern. An Eingang 1 und 2
kdnnen hierzu Schalter angeschlossen werden. Eingang 3 und 4 dienen zur Auswertung der Turriickmeldung.

0 Bei diesem Modultyp kdnnen keine Fehlermeldungen des Antriebs liber das 10 420 ausgewertet werden, da der

Anschliisse Belegung/ Funktionsbeschreibung Antrieb Uber die Ein-/Ausgdnge und nicht Gber RS485 kommuniziert.
Input 1 | Turkontakt Tar #1
2 | Turkontakt Tur #2
3 | Turkontakt Tiir #3 Anschliisse Belegung/ Funktionsbeschreibung
s Tokoma T ot 1|2 e ke oo ot
Output 1 | Arbeitsstromtiroffner Tdr #1 2 = steigende Flanke: Zustandswechsel zu ,permanently open”
2 | Arbeitsstromtiroffner Tir #2 s fallende Flanke: keine Wirkung
3 Arbeitsstromturoffner Tur #3 3 Riegelzustand
4 | Arbeitsstromtlroffner Tur #4 4 Turkontakt
Tab. 4: Pin-Belegung Modultyp ,4-door” Output |1 Befehl an DCU night”
2 Befehl an DCU ,shop closed”
aktueller Zustand Zustandswechsel zu Zustandswechsel bei 3 Befehl an DCU ,automatic”
unlocked locked o CAN-Befehl ,Lock” 4 Befehl an DCU ,permanently open”
In diesem Zustand ist Ausgang 1, 2, 3 oder | wenn ZSU nicht aktiv ist. s BACnet-Befehl ,Lock” Tab. 5: Pin-Belegung von Modultyp ,automatic”
4 aktiv. o Sabotage

time switch(ZSU) Wenn ZSU aktiv ist und wenn einer der

14

oben genannten Ausléser auftritt. Zustand Zustandswechsel zu Zustandswechsel bei
locked unlocked o CAN-Befehl Unlock” automatic night o fallender Flanke Eingang 1
: : ” P Ausgang 3 ist aktiv. = CAN-Befehl ,night”
In diesem Zustand ist Ausgang 1, 2, 3 oder ® BACnet-Befehl,Unlock Wer?n Mgodultyp automatic 4 sec” aktiv ist o BACnet-Befehl gnight“
4 inaktiv. i B _ : P P ' ”
i iv. short time released (KZF) CAN Befehfl Lshort tlmg release ) wird Ausgang 3 nach 4 Sekunden wieder shop closed = CAN-Befehl ,close shop”
BACnet-Befehl ,short time release ausgeschaltet. o BACnet.Befehl close shop"

time switch (ZSU)

Wenn ZSU-Meldung aktiv ist und wenn
ZSU nicht unterbrochen war.

permanent open

der steigender Flanke Eingang 2
CAN-Befehl ,permanent open”

short time released (KZF) locked wenn KZF-Zeit abgelaufen ist BACnet-Befehl ,permanent open”
In diesem Zustand ist Ausgang 1, 2, 3 oder wenn KZF-Unterbrechbar aktiv ist und h losed (Lad hi iah der fallend FI” ke Ei 1
4 aktiv. KZF-Nachtriggern ist in diesem wenn die Tiir nach der Offnung wieder :‘ opc OS; ( ak gns\;/ USSKA dul night CZrNaB efn hTr .a?] f Ingang
Modus ist nicht moglich. geschlossen wird. Die min. KZF-Zeit ist 2,5 “593”9 f,Sta .t“_/' e.nn odultyp ,auto- -berent,nig .t B

Sekunden matic 4 sec” aktiv ist, wird Ausgang 2 nach BACnet-Befehl ,night

unlocked > CAN-Befehl Unlock” 4 Sekunden wieder ausgeschaltet. automatic der steigender Flanke Eingang 1
" CAN-Befehl ,automatic”
o BACnet-Befehl ,Unlock "
BACnet-Befehl ,automatic”

time switch (ZSU) locked o CAN-Befehl ,Lock”.

In diesem Zustand ist Ausgang 1, 2, 3 oder
4 aktiv.

mit aktiver Option ZSU-Unterbrechbar

o BACnet-Befehl ,Lock”

locked
ohne aktive Option ZSU-Unterbrechbar

o Sabotage
o Wenn ZSU-Meldung nicht mehr aktiv ist.

permanent open

der steigender Flanke Eingang 2
CAN-Befehl ,permanent open”
BACnet-Befehl ,permanent open”

permanently open (Daueroffen): night der fallender Flanke Eingang 1

Ausgang 4 ist aktiv. Wenn Modultyp ,auto- CAN-Befehl ,night”

matic 4 sec” aktiv ist, wird Ausgang 4 nach BACnet-Befehl ,night”

4 Sekunden wieder ausgeschaltet. shop closed CanCAN-Befehl ,close shop”
BACnet-Befehl ,close shop”

automatic der steigender Flanke Eingang 1

CAN-Befehl ,automatic”
BACnet-Befehl ,automatic”

night automatic steigender Flanke Eingang 1

Ausgang 1 ist aktiv. Wenn Modultyp ,auto- CAN-Befehl ,automatic”

matic 4 sec” aktiv ist, wird Ausgang 1 nach BACnet-Befehl ,automatic”

4 Sekunden wieder ausgeschaltet. shop closed CAN-Befehl ,close shop”

BACnet-Befehl ,close shop”

permanent open

der steigender Flanke Eingang 2
CAN-Befehl ,permanent open”
BACnet-Befehl ,permanent open”

15
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Output Relais 1

56  Modultyp ,window” Output

Output Relais 2

1
Mit diesem Modultyp kann das IO 420 zwei Fenster liber Ein-/Ausgdnge steuern. An Eingang 1 bis 3 kdnnen hier- 2 :
zu Schalter angeschlossen werden. Die Steuerung erfolgt ber Sammelbefehle, d.h. die Fenster werden gemein- 3 | OutputRelais 3
sam angesteuert. 4 | Output Relais 4

0 Bei diesem Modultyp kénnen keine Fehlermeldungen des Antriebs ausgewertet werden, da der Antrieb tiber die Tab. 7 Pin-Belegung Modultyp ,universal”
Ein-/Ausgdnge und nicht tiber RS485 kommuniziert.
Zustand Zustandswechsel zu Zustandswechsel bei
Psdiiese Belegung/ Funktionsbeschreibung off o ' on o bei steigender Flanke des entsprgchgnden Eingangs,
. T . - - Der entsprechende Ausgang ist inaktiv. wenn dieser als Schalter konfiguriert ist.
Input 1 Sammelbefehl ,Fenster 6ffnen” bei steigender Flanke. Die fallende Flanke hat keine Funktion s BAChet-Befehl on”
2 Sammelbefehl ,Fenster schlieBen” bei steigender Flanke. Die fallende Flanke hat keine Funktion o CAN-Befehl ,on”
3 Sammelbefehl ,Stopp Fenster”. Es ist einstellbar, ob Stopp bei fallender oder steigender Flanke ausgel&st wird. time switch Wenn ZSU-Meldung aktiv ist und wenn ZSU nicht unter-
4 Rickmeldung ,geschlossen” von Fenster 1 und 2. Die Kontakte sollen in Reihe geschlossen sein. brochen war.
: - - P - - on off o fallender Flanke des entsprechenden Eingangs, wenn
Output L Relais_open._winl. Dieses Relais wird aktiviert, wenn Fenster 1 gedffnet werden soll. Der entsprechende Ausgang ist aktiv. wenn ZSU nicht aktiv ist. dieser als Schalter konfiguriert ist.
2 Relais_close_win1. Dieses Relais wird aktiviert, wenn Fenster 1 geschlossen werden soll o BACnet-Befehl ,off"
3 Relais_open_win2. Dieses Relais wird aktiviert, wenn Fenster 2 gedffnet werden soll = CAN-Befehl ,off”
4 Relais_close_win2. Dieses Relais wird aktiviert, wenn Fenster 2 geschlossen werden soll time switch @ bei oben genannten Ausldsern, wenn die ZSU-Mel-
dung aktiv ist.
time switch off a Wenn die ZSU-Meldung deaktiviert wird.
Tab. 6: Pin-Belegung von Modultyp ,window" Der entsprechende Ausgang ist aktiv. = BACnet-Befehl ,off” kann diesen Zustandswechsel aus-
I6sen, wenn ZSU als ,unterbrechbar” konfiguriert ist.
aktueller Zustand Zustandswechsel zu Zustandswechsel bei = CAN-Befehl ,off" kann diesen Zustﬂandswechsel .aUSIO_
sen, wenn ZSU als ,unterbrechbar” konfiguriert ist.
stop opening o steigender Flanke von Eingang 1
alle Ausgange sind inaktiv. s BACnet-Befehl ,open window”
s CAN-Befehl ,open window 58 MOdUltyp ,,lQ |OCk E| + Autu
closing o steigender Flanke von Eingang 2 . .
= BACnet-Befehl ,close window” Der Modultyp ,1Q Lock El + Aut” wird zur Ansteuerung von GEZE-Motorschldssern verwendet.
o CAN-Befehl ,close window” 1Q Aut wird UGber Bus (Klemme ,ST 220”) mit dem 10 420 verbunden und gesteuert. Alle Zustédnde und Fehlermel-
closing opening o steigender Flanke von Eingang 1 dung des IQ Aut kdnnen ausgelesen und tber BACnet weitergeleitet werden.
Ausgang 2 oder 4 ist aktiv. ° BACnet-Befehl ,open window” 1Q Lock El wird iber Ein-/Ausgange mit dem 10 420 angeschlossen und gesteuert. Daher kann das 10 420
° CAN-Befehl ,open window Fehlermeldungen von IQ Lock EL weder auslesen noch tiber BACnet weiterleiten.
stop s steigender Flanke von Eingang 3
= wenn die Zeit 90 Sek abgelaufen ist. 0 VORSICHT Bei Brandschutztiiren muss Capacitor Power (CP) an der Klemme CP angeschlossen und der
= BACnet-Befehl ,stop Parameter,Konf.CP” entsprechend eingestellt sein (siehe Kap. 6.3 Servicementi).
o CAN-Befehl ,stop”
opening closing = steigender Flanke von Eingang 2 Freigabe des Standfliigels
Ausgang 1 oder 3 ist aktiv. = BACnet-Befehl ,close window” Bei Freigabe des Standflligels erfolg unmittelbar auch die Freigabe des Gangfliigel selbstatig.
o CAN-Befehl ,close window”
stop o steigender Flanke von Eingang 3 Daueroffen
o wenn die Zeit 90 Sek abgelaufen ist. Bei IQ Lock El ist der Zustand ,Daueroffen” moglich.
o BACnet-Befehl ,stop” Bei IQ Aut bleibt die Tur fur die in in der 10 420 Konfiguration eingestellten Offenhaltezeit geoffnet.
° CAN-Befehl ,stop” Die Treibriegelstange wird durch das Schaltschloss festgehalten, solange die Tiir offen ist.
5.7 Modult universal” Anschliisse Belegung/ Funktionsbeschreibung
14
Mit diesem Modultyp kann das 10 420 universell {iber Ein-/Ausgénge steuern. An Eingang 1 bis 4 kénnen hierzu Input 1 GF_Verriegelt (Rickmeldung)
Schalter angeschlossen werden. Die Eingénge kénnen als ZSU-Master konfiguriert und der ZSU-Master liber den 2 ° Freigabe_GF (BfEfehL Werkseinstellung)
jeweiligen Schalter oder die interne Zeitschaltuhr angesteuert werden. Die Eingangen 3 und 4 kénnen auBerdem KZF_GF_SF (Befehl), ausgelOst bei der steigenden Flanke.
fiir WA oder BMA konfiguriert werden. 3 o KZF_GF_SF (BefehI,"Werksemstellung), ausgelost bei der steigenden Flanke.
o GF_Geschlossen (Riickmeldung)
Anschliisse Belegung/ Funktionsbeschreibung = BMA (als foner ausgewertet)
Input 1 o Schalter fiir Relais 1: = RWA (als Offnerausgeweftet)
Bei steigender Flanke wird Ausgang 1 eingeschaltet, bei fallender Flanke wird der Ausgang ausgeschaltet. 4 = BMA (Werkseinstellung, Offner)
= ZSU-Master 1: Solange der Schalter eingeschaltet ist, ist ZSU-Master #1 aktiv. o RWA (Offner)
2 o Schalter fiir Relais 2 o SF_Geschlossen (Ruckm“eldun.g) .
o 7ZSU-Master 2 o KZF_GF (Befehl), ausgeldst bei der steigenden Flanke.
3 o Schalter fiir Relais 3 Output 1 Freigabe fiir 1Q lock El
o ZSU-Master 3 2 Tag/Nacht fiir 1Q lock El
s BMA (SchlieBer) dckmel lais akdi ieqelti
s RWA (SchlieBer) 3 Ruckmeldung Relais aktiv, wenn GF verriegelt ist
4 o Schalter fir Relais 4 4 Ruckmeldung Relais aktiv, wenn GF verriegelt ist
o ZSU-Master 4
s BMA (SchlieBer) Tab. 8: Pin-Belegung von Modultyp ,1Q lock”
o RWA (SchlieBer)

(GEZE] (GEZE] 17
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Gangflugel

aktueller Zustand

Zustandswechsel zu

Zustandswechsel bei

night
Ausgénge 1, 2 und 3 sind inaktiv.

day o BACnet-Befehl ,day”
o CAN-Befehl ,day”
released o steigender Flanke von Eingang ,Freigabe”

o BACnet-Befehl ,release”
o CAN-Befehl ,release”

short time released (KZF)

o steigender Flanke von Eingang ,KZF”
o BACnet-Befehl ,short time release”
o CAN-Befehl ,short time release”

day
Ausgang 2 ist aktiv

night o fallender Flanke von Eingang ,Tag/Nacht”.
o BACnet-Befehl ,night”
o CAN-Befehl ,night”

released o steigender Flanke von Eingang ,Freigabe”

o BACnet-Befehl ,release”
o CAN-Befehl ,release”

short time release

o steigender Flanke von Eingang “KZF”
o BACnet-Befehl ,short time release”
o CAN-Befehl ,short time release”

released
Ausgang 3 ist aktiv.

night o fallender Flanke von Eingang ,Freigabe”
(der letzte Zustand war ,night”)
o BACnet-Befehl ,night”
o CAN-Befehl ,night”
day o BACnet-Befehl ,day”

a CAN-Befehl ,day”

short time released

@ Nicht moglich

short time released
Ausgang 1 ist aktiv.

night

o fallender Flanke von Eingang ,Freigabe”
(der letzte Zustand war ,night”)

@ BACnet-Befehl ,night”

@ CAN-Befehl ,night”

day

o BACnet-Befehl ,day”
o CAN-Befehl ,day”

released

o steigender Flanke von Eingang ,Freigabe”
o BACnet-Befehl ,release”
o CAN-Befehl ,release”

error

Der Fehler kann mit jedem beliebigen
Befehl quittiert werden.

5.8.2 Standfllgel

aktueller Zustand

Zustandswechsel zu

Zustandswechsel bei

unlock lock o BACnet-Befehl ,lock”

(dargestellt als ,Freigabe” in VAT 220): o CAN-Befehl ,lock”

Ausgang 4 ist aktiv.

lock unlock o der steigenden Flanke von Eingang ,Frei-

dargestellt als ,Nacht” in VAT 220): Aus-
gang 4 ist inaktiv.

wenn ZSU nicht aktiv ist.

gabe_SF”
o BACnet-Befehl ,unlock”
o CAN-Befehl ,unlock”

into lock

(dargestellt als Tag” in VAT 220): Dieser
Zustand ist ein Zwischenzustand von
Lsunlock” zu ,lock”.

into unlock

(dargestellt als ,Tag” in VAT 220): Dieser Zu-
stand ist ein Zwischenzustand von ,lock”
zu ,unlock”

error
(dargestellt als ,Stérung” in VAT 220).

Der Fehler kann mit jedem beliebigen
Befehl quittiert werden.

GEZE 10 420
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Modultyp ,RWS + KL

Im Modultyp ,RWS + KL" arbeitet das 10 420 als Gateway zwischen CAN-Bus und BACnet und Uibersetzt die Life-
time-Meldung des TZ 320 ins BACnet-Protokoll. Die erzeugten Steuerbefehle werden vom 10 420 in CAN-Befehle
umgesetzt und an TZ 320 weitergeleitet.

Gateway CAN BACnet

o TZ 320 sendet jede Sekunde eine Lifetime-Meldung, die ins BACnet-Protokoll umgewandelt und auf BACnet
MS/TP-Ebene weitergeleitet wird.

o BACnet-Objekt multistate value 4 ist fiir die Ansteuerung der TZ 320 definiert. Dieses Objekt umfasst drei
Befehle: ,Kurzzeitfreigabe”, ,Entriegeln” und ,Verriegeln®.

o Die Bus-Funktionen der TZ 320, z.B. ,Sammelverriegelung®, ,BMA-Gruppe iber BUS", u. A. werden vom 10 420
derzeit nicht unterstiitzt. Die Bus-Funktion ,Zeitschaltuhr” ist implementiert und wird unterstitz.

o Wenn ein ZSU-Master tiber BACnet ZSU-Meldung sendet, Gbersetzt das IO 420 diese in eine CAN-Meldung.

@ Wenn das 10 420 als Zeitschaltuhr-Master konfiguriert ist, sendet das 10 420 die ZSU-Meldung sowohl liber
CAN-Bus als auch tber BACnet.

Klemmenbox

Die Ein- und Ausgdnge der |0 420 kdnnen als [O-Erweiterung fiir die TZ 320 verwendet werden.

Die KL 220 hat 4 Eingdnge und 6 Ausgange. Da das 10 420 4 Eingdnge und 4 Ausgdnge hat, wird die Konfigurati-
on fir den fiinften und sechsten Ausgang der KL 220 nicht ausgewertet.

MS /TP MS /TP MS /TP MS /TP
BACnet BACnet BACnet BACnet BACnet BACnet
—I _L : —— .,,,WE L N NN )
] ] ] |
i | ——
1 [E— =
10 420 10 420 10 420 GEZE
Z5U - Master Cockpit
4 CAN & GEZE Bus 4 CAN & GEZE Bus
(7 3) (i -' s S
o
0 o
() ()

Abb. 3: Aufbau BACnet MS/TP und CAN fir GEZE 10 420 als Gateway flr TZ 320
Einstellung in TZ 320 und 10 420

o CAN: Die CAN-Adresse in TZ 320 und 10 420 muss identisch sein, damit die beiden Gerdte miteinander Gber
CAN kommunizieren kénnen.
o CAN-Abschlusswiderstand: Der CAN-Abschlusswiderstand in TZ 320 und IO 420 muss eingeschaltet sein.
o Der Abschlusswidertand flr den GEZE-BUS in 10 420 muss eingeschaltet sein. Diese Einstellung ist wichtig far
die Funktion ,Klemmenbox”.
s Zeitschaltuhr-Funktion:
Die TZ 320 muss als ,slave” konfiguriert sein (,ZSU-Gruppe x/ Busfunktion ein”).
Ein 10 420 je Segment muss als ,master” konfiguriert sein.
s Die ZSU-Masterfunktion wird vom 10 420 bei folgenden Modultypen unterstitzt:
o 1-Tlrlésung
o 2-Turlésung
o 4-Tlrlésung
s Universal

GEZE) 9
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24V DC 510 Modultyp ,DCU1, 2 und 8
NT 19.2-24 ,DCU1, 2 und 8” sind Typbezeichnung von Dreh-, Schiebetiirantrieb mit DCU-Light (CAN-Schnittstelle). In diesem

Modultyp arbeitet das 10 420 als Gateway wie im Modultyp ,RWS+KL". Daher benétigen Antriebe DCU-light,
damit Lifetime-Meldung per Can an 10 420 weitergeleitet wird. Es kdnnen sowohl Gangfliigel und Standfliigel
e 1 angeschlossen werden.

TZ320 Gateway CAN BACnet
@ Automatikantrieb sendet jede Sekunde eine Lifetime-Meldung, die ins BACnet-Protokoll umgewandelt und
auf BACnet MS/TP-Ebene weitergeleitet wird.

X104 (rote Klemmenleiste)

| |
| |
| |
| GND-Versorgung 1 | ) : )
| | @ BACnet-Objekt multistate value 3 stellt den aktuellen Betriebsart dar.
| e il & @ BACnet-Objekt multistate value 4 kann der Betriebsart geindert werden.
| CAN-H 46 i @ Die ein- und Ausgénge sind wie in Modultyp ,Universal” frei verwendet werden.
| |
| CAN-L 45 | Einstellung in DCU
| RS485-A a2 | o CAN: Die CAN-Adresse in DCU und 10 420 muss identisch sein, damit die beiden Gerate miteinander Giber CAN
| RS485-B a1 | kommunizieren konnen. Z.B. DCU-GF hat CAN-Adresse 7 und DCU-SF hat 8. Dann miissen Sie CAN-Adresse in
| | 10 420 folgendermallen einstellen:
| DSOS | In ,Buskonf.” ,konf.CAN“ ,1.CAN-Adresse:” muss die CAN-Adresse fiir DCU-GF eingetragen werden.
In ,Buskonf.” ,konf.CAN” ,2.CAN-Adresse:” soll die CAN-Adresse fiir DCU-SF eingetragen werden.
o CAN-Abschlusswiderstand am ersten und letzten Gerat ist einzuschalten.
e f e s s el e e g Gerdt Parameter Wert ‘
| | DCU-GF Busadresse 1
10 420
| | DCU-SF Busadresse 2
| CAN | 10420 Buskonf./ 1.CAN-Adr 1
: CAN-H 46 Buskonf./ 1.CAN-Adr 2
|
CAN-L 45 .

: } 511 Modultyp ,DCU6" (Karusseltr)
| SR | In diesem Modultyp arbeitet das 10 420 als Gateway wie im Modultyp ,DCU 1,2 und 8”. Daher bené&tigen Antriebe
| us | DCU-light, damit Lifetime-Meldung per CAN an |0 420 weitergeleitet wird. Es kdnnen sowohl Gangfliigel und
: RS485-A 42 f Standflligel angeschlossen werden.

4 |
A Lo %N Gateway CAN BACnet
| |

o Automatikantrieb sendet jede Sekunde eine Lifetime-Meldung, die ins BACnet-Protokoll umgewandelt und
auf BACnet MS/TP-Ebene weitergeleitet wird.

@ BACnet-Objekt multistate value 3 stellt den aktuellen Betriebsart dar.

@ BACnet-Objekt multistate value 4 kann der Betriebsart gedndert werden.

o Die Ein- und Ausgénge sind wie in Modultyp ,Universal” frei verwendet werden.

Abb. 4: Anschlussbeispiel fir den Modultyp ,RWS + KL 220"

Einstellung in DCU

= CAN: Die CAN-Adresse in DCU und 10 420 muss identisch sein, damit die beiden Gerate miteinander tGber CAN
kommunizieren kénnen. In ,Buskonf.” ,konf.CAN” ,1.CAN-Adresse:” muss die CAN-Adresse des Karusseltlran-
triebes eingetragen werden.

o CAN-Abschlusswiderstand von den beiden Geraten ist einzuschalten.

512 Modultyp ,DCUT28+RWS+KL

o Dieser Modultyp ist eine Zusammenfassung von ,RSW+KL" und ,DCU 1,2 und 8“. Uber CAN werden TZ 320,
DCU-GF und DCU-SF angeschlossen. An GEZE-BUS von 10 420 werden Klemmen 45 und 46 von TZ 320 abge-
schlossen. So werden die Ein- und Ausgange von 10 420 als Klemmen-Box flir RWS verwendet.

Einstellung in DCU

@ CAN-Adresse von DCU-GF und TZ320 missen die gleiche CAN-Adresse haben. Genau die Adresse wird in 10
420 unter ,Buskonf.” ,Konf. CAN“ ,CAN-Adr[DCU GF,TZ]" eingetragen.

@ CAN-Adresse von DCU-SF wird in 10 420 unter ,Buskonf.” ,Konf. CAN” ,CAN-Adr[DCU SF]” eingetragen.

Gerat Parameter Wert Parameter ‘
DCU-GF Busadresse 1 Busadresse
DCU-SF Busadresse Busadresse
TZ 320 Busadresse Busadresse

2
1
Buskonf./ 1.CAN-Adr 1
2

10420
Buskonf./ 2.CAN-Adr
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Modultyp ,MBZ"

o Uber CAN wird eine Notstromsteuerzentrale MBZ300 angeschlossen.

Fiir das GEZE 10 420 MBZ werden folgende BACnet Objekttypen verwendet:
o Device Object (ein Objekt)

@ Multistate value (bis zu 66 Objekte)

o Notification class object (ein Objekt)

Die Parametrierung des 10 420 MBZ sollte grundsatzlich mit Hilfe des GEZE Serviceterminals ST 220 erfolgen.
Einmal eingestellt kann die Konfigurationsdatei ,10420MBZ.CON" auf eine microSD-Card kopiert werden.

Dieser Modultyp ist nur fiir die Variante der GEZE 10 420 mit Produkt ID 187103 verfligbar.
Bei dieser Variante sind alle anderen Modultypen inaktiv und kénnen nicht genutzt werden.

Die MBZ Modulkonfiguration wird nicht auf die microSD-Card kopiert.

22

Bei der Planung und Inbetriebnahme ist dabei folgendes zu beachten:

o Aus Griinden der EN 12101-10 Priifung der MBZ 300 ist eine gemeinsame Energieversorgung der 10 420 mit
der MBZ nicht zuldssig. Fuir die GEZE |0 420 MBZ ist somit ein separates Netzteil einzusetzen.

o Durch den Einbau der GEZE 10 420 MBZ in den Schaltschrank der MBZ verliert diese ihre VDS-Zertifizierung

oAb Werk werden die Komponenten MBZ 300 und GEZE 10 420 MBZ getrennt ausgeliefert

Steuern der Antriebe iiber BACnet

Uber die Punkte command_slot_x_DM kénnen Kommandos zum Offnen, SchlieBen oder Stoppen der Fensteran-

triebe gegeben werden.

‘ Kommando Wert ‘
Bereit 1

Offnen 2

Schlief3en 3

Stoppen 4

Information liber Zustand einer Antriebslinie
Die Punkte state_slot_x_DM und alarm_slot_x_DM geben Informationen liber den Zustand der Drive-Module.

‘ Wert Zustand ‘
2 Offnet oder gedffnet
3 SchlieB3t oder vollstéandig geschlossen
1 Gestoppt
4 Alarm (RWA ausgeldst)

Wert X (Alarm) | Zustand

1 OK

33 Fehler Konfiguration

34 CAN BUS gestort

Alle anderen (Wert minus 1 fasst verschiedene Meldungen bindr codiert zusammen)
Werte

Bit 0 (X-1) BUS Stérung
Bit 1 (X-1) Netz Stérung
Bit 2 (X-1) Linien Stérung
(
(

Bit 3 (X-1) Akku Stérung
Bit 4 (X-1) Alarm

Information iiber Zustand eines Brandabschnitts
Die Punkte state_slot_x_CM/SM und alarm_slot_x_CM/SM geben Informationen tiber den Zustand der
Control- oder Sensor-Module.

Wert X

(state CM / SM) | Zustand

1,9,33,41,65 |OK

73,97,105

Alle anderen

Werte / -

Alarm

Bit 0 (X-1) Alarm-Knopf gedriickt
Bit 1 (X-1) Rauchmelder 1
Bit 2 (X-1) Rauchmelder 2
Bit 4 (X-1) Melderelais aktiv

Information liber Zustand des Power-Moduls
Die Punkte state_slot_PM und alarm_slot_PM geben Informationen liber den Zustand der Drive-Module.

Wert X Zustand
(state PM)
1 OK
Alle anderen (Wert minus 1 fasst verschiedene Meldungen bindr codiert zusammen)
Werte
Bit 0 (X-1) PM Spannung, Akku, Sicherung F1 OK
Bit 1 (X-1) PME1 Spannung, Akku, Sicherung F1 OK
Bit 2 (X-1) PME2 Spannung, Akku, Sicherung F1 OK
Bit 3 (X-1) Laden 0
Bit 4 (X-1) Alarm
Bit 5 (X-1) Laden 2
>=65 Akku-Betrieb
Wert X Zustand
(alarm PM)
1 OK
33 Fehler Konfiguration
34 CAN BUS gestort
Alle anderen (Wert minus 1 fasst verschiedene Meldungen bindir codiert zusammen)
Werte
Bit 0 (X-1) Akku Storung
Bit 1 (X-1) Sicherung F2 Stérung
Bit 2 (X-1) Temperatursensor Stérung
Bit 3 (X-1) Systemspannung Stérung

Einstellung in MBZ
@ An MBZ 300 muss eine CAN-Adresse eingestellt sein. Diese Adresse minus 1 wird in 10 420 unter ,Buskonf.”
.Konf. CAN" ,CAN-Adr” eingetragen. (MBZ 300 = n, |0 420 MBZ = (n-1) )

Gerat Parameter Wert ‘
MBZ 300 Busadresse 1..64
10 420 MBZ Busadrresse 0..63 (MBZ1)

@ In MBZ 300 keine Liftungsgruppen und keinen Laufzeitmodus verwenden!

@ Wenn |0 420 MBZ Firmware neu in ein 10 420 geladen wurde, ist 10 420 danach auf Werkseinstellungen zu-
rickzusetzen (siehe Kapitel 7).

@ Unter ,Modulkonf.” ist die aktuelle MBZ-Modulkonfiguration zu bestatigen.

Wenn die CAN-Adresse gedndert wird, geht die aktuelle MBZ-Modulkonfiguration verloren.

(GEZE]
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6 Anhang 6.14 module type automatic
6.1 EDE-Listen Mandatory Optional
. ) ! >
6.1.1 1 door-solution w T T )
o c=| o [} Ee} ) o
g 2 28 |8 |< 2 |58
. H b4 - | 2e | v b © b
Mandatory Optional Keyname / Objectname g < gl SR, g 3o E .2 T 3 -
o . . co 2 2g 00 £3 5262 2888
| 2 23 .8.8%2 o |%g 58| € |82/ az|ES|ET| S8 2 #"Ees
. 2 % ! 2o | P3| =@ £ g c
= — — c -
Keyname / Objectname g e 8 g— z i— z g ° §> }i’_. g = 0 lock_state 1 3 N Y 3
28| @ |92 ge=525|ca|50|8%|em
TO| © |0Lf|a3|ER EG OV HL T close_state 1 3 N Y 4
lock_state 1 3 N Y 3 Device_l10420 1 8 N N
close_state 1 3 2 N Y 4 notification_class_obj 1 15 50 N N
Device_10420 1 8 1 N N module_type 1 19 1 1 N Y
notification_class_obj 1 15 50 N N alarm_type 1 19 2 1 N \%
module_type 1 19 1 1 1 N Y 1 DCU_state 1 19 3 1 N Y
alarm_type 1 19 2 1 15 N Y 2 50 DCU_command 1 19 4 1 1 Y Y
door_state 1 19 3 1 N Y 5
door_command 1 19 4 1 1 Y Y 6
6.1.5 module type IQ lock El + Aut
6.1.2 2 door-solution :
Mandatory Optional
Mandatory Optional . -
) ] < . e}
(] (I f Q. o =| g [ L) v o
Q o (7] V| o L 5 = > 3| a n " 7]
g2 2 IRl o2o2 g |XY i l LElo o & 2132
Keyname / Objectname gE| 5 |8 S “_g) 5SS/ 5S g ’g % 8| . Keyname / Objectname g £ - §% 5 5 v E .8 2 5 g
SLl 2 2ol cExElEQ 82 20|E B to 5|58 22|32 EL] 2 | 5L ES
83 5 92/ 85 E% 25685 38 598k ©8 8 |8f a2 ez B 88 7 ¥ B
doorl1_lock_state 1 3 1 N Y 3 unlock_state_AL 1 3 1 N Y 32
door1_close_state 1 3 2 N Y 4 close_state_AL 1 3 2 N Y 4
door2_lock_state 1 3 3 N N 3 unlock_state_IL 1 3 3 N N 32
door2_close_state 1 3 4 N N 4 close_state_|IL 1 3 4 N N 4
Device_l0420 1 8 1 N Y Device_10420 1 8 1 N Y
notification_class_obj 1 15 |50 N Y notification_class_obj 1 15 |50 N Y
module_type 1 19 1 1 1 N Y 1 module_type 1 19 1 1 N Y
alarm_type 1 19 2 1 15 |N Y 2 50 alarm_type 1 19 5 1 N Y
door!_state ! 19 3 ! 4 N Y > ActivelLeaf_state 1 19 3 1 5 N Y
door1_command 1 19 |4 1 1 3 Y Y 6 ActiveLeaf q . 19 4 : : 4 v v
door2_state 1 |19 |5 1 |4 N |vY |s | Ct"t’_e eLa —fcortnrtnan T s e Fa
door2_command 1 19 6 1 1 3 Y Y 6 nactiveleal_state
InactiveLeaf_command 1 19 6 1 1 2 Y Y
6.1.3 4 door-solution
Mandatory Optional 6.1.6  module type RWS
@ Lo . , Mandatory Optional
. |4} bl \ e V95 2% © ol 1% o -
Keyname / Objectname g _.C 5% § _g IQ_E 3% £ 8_> v g o g s=| & c 5 S .
25 o |58 ¢ £5/35 532352 83 . g 2 z3 8 |8 |¢g 258
TOo| © |0L£|a2|ERER Cw| a0|BY ST Keyname / Objectname vEl £ |8 c “_qg 549 g s |%5
SL 2 930|353 Ee] & |28
doorl1_close_state 1 3 1 N Y 4 L8 g 8¢ g_g ESIEE| S8 % e 2 r—E
door2_close_state 1 3 2 N Y 4
door3_close_state 1 3 3 N N 4 lock_state 1 3 N Y 3
door4_close_state 1 3 4 N N 4 close_state 1 3 N Y 4
Device_10420 1 8 1 N Y Device_10420 1 8 1 N N
notification_class_obj 1 15 50 N Y notification_class_obj 1 15 50 N N
module_type 1 19 1 1 N Y 1 module_type 1 19 1 1 N Y
alarm_type 1 19 |2 1 15 |N Y 2 50 alarm_type 1 19 |2 1 N Y
door1_state 1 19 3 1 4 N Y 5 TZ320_state 1 19 3 1 N v
door1_command 1 19 4 1 1 3 Y Y 6 T7320_command 1 19 4 1 1 v v
door2_state 1 19 5 1 4 N Y 5
door2_command 1 19 6 1 1 3 Y Y 6
door3_state 1 19 7 1 4 N Y 5
door3_command 1 19 8 1 1 3 Y Y 6
door4_state 1 19 9 1 4 N Y 5
door4_command 1 19 10 1 1 3 Y Y 6
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6.1.7

6.1.8

6.19

26

module type universal

Mandatory Optional
@ , . >
g s |5 |15 |o S .
_ s B .18 |8 |5 | 2|58
Keyname / Objectname g E E & % = 9:.’_ ol & g g_ % § .
S.L L Lo PRSI X3EL o | R9OEY
S8 8|8 a8/ ES T 88 2 |gge=s
inputl_state 1 3 1 N Y 34
input2_state 1 3 2 N Y 34
input3_state 1 3 3 N N 34
input4_state 1 3 4 N N 34
Device_10420 1 8 1 N Y
notification_class_obj 1 15 50 N Y
module_type 1 19 |1 1 M N Y 1
alarm_type 1 19 2 1 15 N Y 2 50
outputl_state 1 19 3 1 3 N Y 44
outputl_command 1 19 |4 1 1 2 Y Y 54
output2_state 1 19 5 1 3 N Y 44
output2_command 1 19 6 1 1 2 Y Y 54
output3_state 1 19 7 1 3 N Y 44
output3_command 1 19 8 1 1 2 Y Y 54
output4_state 1 19 9 1 3 N Y 44
output4_command 1 19 10 1 1 2 Y Y 54
module type watchdog
Mandatory Optional
” AR 3
5 5 $21% % T %%y
Keyname / Objectname g = &8 . ‘g “_qg 5, s, g ’g E & .
35 o |28/ 84282 EL 2 |58 %3
To| 0o |0E|aZ|ES|ES| O] & |BY 2T
lock_state 1 3 1 N Y 3
close_state 1 3 2 N Y 4
Device_l0420 1 8 1 N N
notification_class_obj 1 15 50 N N
module_type 1 19 1 1 M N Y 1
alarm_type 1 19 2 1 15 N Y 2 50
watchdog_state 1 19 3 1 6 N Y 56
watchdog_command 1 19 4 1 1 3 Y Y 66
module type window
Mandatory Optional
8 % % 5 S é “
Keyname / Objectname o E E\ o *Z: 4 g 5 £ E §
o0 888328 58Ee| 2 28 uy
88| € |82/ a8 ES S 88 2 |ggle=s
window1_close_state 1 3 1 N Y 4
window2_close_state 1 2 N Y 4
Device_10420 1 8 N N
notification_class_obj 1 15 50 N N
module_type 1 19 1 1 1 N Y 1
alarm_type 1 19 2 1 15 N Y 2 50
window1_state 1 19 3 1 4 N Y 45
window1_command 1 19 4 1 1 3 Y Y 55
window2_state 1 19 5 1 4 N Y 45
window2_command 1 19 6 1 1 3 Y Y 55

GEZE 10 420

6.110 Module type ,DCU 1,2 and 8"

mandatory optional

g, |2 g B2 8.,
object-name E‘ £ ° *E: & |9 e £ 13 g LE

S 82338 58Ey B ES

3 |88 a3/ ETEE S 2 B¢ 2
Input1 3 1 N N 83
Input2 3 2 N N 83
Input3 3 3 N |N |83
Input4 3 4 N N 83
Device_10420 8 1 N N
notification_class_obj 15 50 N N
module_type 19 1 1 13 N N 1
alarm_type 19 2 1 15 N N 101 |50
operating_mode 19 3 1 14 N N 84
mode_command 19 4 1 1 7 Y N 85
lock_state 19 5 1 5 N N 86
door_command 19 6 1 1 4 Y N 87
door_state 19 7 1 5 N N 88
reduced_width 19 8 1 2 Y N 89
master_key 19 9 1 4 N N 90
outputl_command 19 10 1 1 3 Y N 91
alarm_dcu_1 19 1 1 31 N N 92 |50
alarm_dcu_2 19 12 1 31 N N 93 50
alarm_dcu_3 19 13 1 31 N N 94 50
output2_command 19 14 1 1 91
output3_command 19 15 1 1 91
output4_command 19 16 1 1 91
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6.1.11  Module type ,DCU 6" 6.113  Module type ,MBZ" (firmware 10 420 MBZ)
mandatory optional mandatory optional
8|, % % % Jé § ° o g |, % % % j'; é L 9
object-name 2 M ‘Z: ¢ ¢ e £ 18 2 g object-name £ o *Z: & |9 g £ 13 g s
S 8233258y B £8 S 82338 58Ey B ES
3 |€58/58/EEEE 8 2 B¢ @ 3 |88 a3/ ETEE S 2 B¢ 2
Input1 3 1 N N 83 Device_10420 8 N N
Input2 3 2 N N 83 notification_class_obj_ 15 50 N N
Input3 3 3 N N 83 module_type 19 1 15 15 15 |IN N
Input4 3 4 N N 83 alarm_slot_1_PM 19 2 1 1 34 |N Y 50
Device_10420 8 1 N N state_slot_1_PM 19 3 1 1 128 | N Y
notification_class_obj 15 50 N N alarm_slot_2_CM/SM 19 5 1 1 34 |N Y 50
module_type 19 1 1 13 N N 1 state_slot_2_CM/SM 19 |6 1 1 128 |N Y
alarm_type 19 2 1 15 N N 101 |50 command_slot_3_DM 19 7 1 1 4 Y N
operating_mode 19 3 1 14 N N 84 alarm_slot_3_DM 19 8 1 1 34 N Y 50
mode_command 19 4 1 1 7 Y N 85 state_slot_3_DM 19 9 1 1 4 N Y
lock_state 19 5 1 5 N N 86 Jeweils 3 Objekte beschreiben ein Drive-Modul
door_command 19 6 1 1 4 Y N 87 command_slot_X_DM 19 m 1 1 4 N
door_state 19 7 1 5 N N 88 alarm_slot_X_DM 19 m+1 |1 1 34 N N 50
reduced_width 19 8 1 2 Y N 89 state_slot_X_DM 19 m+2 | 1 1 4 N N
master_key 19 9 1 4 N N 90
outputl_command 19 10 1 1 3 Y N 91 alarm_slot_Y_WM 19 n 1 1 34 N Y 50
alarm_dcu_1 19 1 1 31 N N 98 50 state_slot_Y_WM 19 n+1 |1 1 4 N Y
alarm_dcu_2 19 12 1 31 N N 99 50
alarm_dcu_3 LA T3 [N N 700 |50 Je nach Anzahl der Module in MBZ 300 sind unterschiedlich viele BACnet-Objekte vorhanden.
output2_command 19 14 1 1 91
output3_command 19 15 1 1 91
output4_command 19 16 1 1 3 91
6.1.12  Module type "DCU 128+RWS+KL”
mandatory optional
Sl . L |m =
gl 818 |8 |8 B  Sle. g
object-name E = ‘Z’: ¢ g_ g g 3 g é
8| 8 |33|E8 L8 Ey 225 <
2| §|53/ET EES 2 Be 2
lock_state_TZ 3 1 N N 3
door_state_TZ 3 2 N N 4
door_state_DCU_GF 3 3 N N 4
door_state_DCU_SF 3 4 N N 4
Device_10420 8 1 N N
notification_class_obj 15 50 N N
module_type 19 1 1 13 N N
Alarm_TZ 19 2 1 15 N N 6 50
operating_mode_DCU 19 3 1 14 N N 84
mode_command 19 4 1 1 7 Y N 95
lock_state_DCU 19 5 1 5 N N 86
door_command 19 6 1 1 4 Y N 87
mode_TZ 19 7 1 5 N N 53
reduced_width 19 |8 1 2 Y N 89
maintennance 19 9 1 4 N N 96
emergency open 19 10 1 1 2 Y N 97
dcu_alarm1 19 1 1 31 N N 92 50
dcu_alarm2 19 12 1 31 N N 93 50
dcu_alarm3 19 13 1 31 N N 94 50

28 (GEZE] (GEZE]



GEZE 10 420

GEZE 10 420

State Text

6.2

UR1SIS 1S pagJmsip 121yuod 1J1yuod
Z1-p3Qq -UodUI {S-{D  pue 49Hanp 4s9anp 49 °np pagmisip Addns 121yuod dnoib dnoib wiepe wieje wieje
-ImsipD1Y  /2dAL NDQ@ 9doueusulEW SdURUSIUIRW ddUBUIIUIRW 1Budyg  Jamod/ued  dnoub wuefe aiy Kijebing  youms awn abejoqes Kielbing  1eay ayows wJeje aJy wJejeou 0L
aAIde uado aAndeur uado
Aousbiswa  Aousbiawad 16
4S ‘paJinbai
pue 4o anp 4s9np 499np ERIVI-IVEN
95UBUSlUIEW  dDURUSIUIBW ddUBUIUIRW -ulew ou 92
pax%3
paxpojun pay>  -ojun/uado paxdojun paxdojun
/gouwinl  -ojun/smy  Apusuewssd  onewoine  /esojp doys paydo|/aybiu puewwod ou S6
(p)asealal
SWIILOYS  UOo (Pa)uiny o (pa)uiny 16
aA1de
Koy 191seW dAI110. A3 dAIDe Y QAIDe A3
-4S pue-4o J91seW-4S  J9sew-49 J91sew ou 06
spow
Sapow JajuIm Jawwns 68
pasod
umouyun 4S pue 4o pasop 4S pasop 49 pasojr1ou 88
pazuoyine apisino apisul
15e3U0D 15e1U0D 12BJU0D PUBWWOD OU /8
pa3%30]
umouxun 4Spue 4o pa330] 4S pa330] 49 pa3}dojun 98
o apow uado
buneisado SMY  Apusuewsad Snewolne  asojp doys 1ybI1u puewwod ou [}
uasaid wJee ayows pazijeniul QAR QAR uado
joundA go-1amod  Asngadins adin|s aAissed  dIN[s dANDR pueleay paqunisip NDA 10U NdAd wieealy  youmsawn Apusuewsad  pasop doys 1yb61u J1jeWoINe v8
QANDe QA1DeUI €8
JaquinN
1X3]-9AIDY  1X3]-dAIDRU| QU
SLIXaL 1 IX9L €1 IXal L IXal LLIXal 0L 3xaL 6 1X3L 81X3L £3X3] 9IX3] SIXaL ¥ IXaL €IX9L 10 ¢ X3l 10 | Ix9L -9J9d #
3201 3P01un 8
10113 %20| DI 390]| OUl  3P0[un Ojul 3}20] 3}P0|un 44
paseajal Hopydiem bopyoiem
w3 1oys o|qesip d|qeus 99
aseajal
Wl 1oys 30| 3P0[UN puewWOod ou €9
aseajal
awil Hoys ENETEY Kep ybiu 9
uado
Apuauewsad  asop doys 1ybiu Jljewolne 19
pake| passal pases|as pa|qesip pajqeus
QA1 Wiele -9p wiele  -dnswuieje  awiloys bopyolem bopydiem 95
950)d uado dois SS
uo Jo 14
pasea|as dAIDe
Asnq a3In[s adin|s aaissed d3In|s AL 9AI1OB WJR[R POW DDIAIDS  dWII1I0YS  }D0|-ie|bing 30| yd0l-aid  youms awn 3p0|un €S
pases|al
10419 %20| DI [awi oys pases|as Kep yb1u zs
pauado
Joud DA Apusuewsad pasop doys 1ybiu Jlewolne 1S
10419 MOpUIM buisopd Huiuado paddois 9%
dAI1de
YouUMs aw uo Ho i
QAR 9AIDeU| %3
paydojun paxd0| 43
Z1-p°q  peqinmisip Z1:3ney paq  sng-uado L1-uado Z1  Zl-wieje Z1-uado
SMSIPOLY 1] WWoD paginisip Ty ‘wwo)  Jauadoyixa z]-}ney Aejas -insip ued  A>uabiawa y-9bejoqes | |-abejoges Adusabisws 7]-abejoges  -weje soop piezey  Aduabiawa wJeje ou €T
aseajal
Wi} 1oys 30| 3}p0jun 9
QAIDE pases|as
UDUMS SWIl Wil 1IoYys 30| 3p0|un [
pasopd uado ¥
pax20| payoojun €
JIJIE] paginisip 1Iuod 1Iuod
10419 Jea| annoeul 10119 Jed| paqunisip A|ddns 1IJuod dnouib dnoib wueje wueje wuele
bopysiep £ 20| DI 10419 [320| DI Ny DI dAndeINy | 19udyg Jamod/ued  dnoub wueje aiy Kie|bing  youms awin abejoqes Kie|bing 1e9y DHOWS wuele aly wueje ou 4
™M SMY 1e1s7oN
8zl nda 871 NDA  00¥P smi |BSISAIUN  SMOPUIM D35S dllewolne -ewolne sng 20| b1 970l bl sloop™{ sioop~¢ Joop™T| bopyoiem L
1X9[-9AIDY  1X3-dAIDRU|
SLIxal 1 IXaL €LIXal CLIXal LLIXaL 0L IXaL 63IX9L 81IXal £3IX3] 91Xsl SIXal 7 IXel €IXal 10 ZIXaL 10 | IXa] AN Jo4

31

30



GEZE 10 420

GEZE 10 420

s 2
] c c c c
I 2 < IS g g
= 4 v g 2 -z
] o > S > >
%) = S F=] = F=]
< o w wna w nnnnnnnnqﬁa w clccccclc clccccclc
v C = ] 9] T 0T T T T o 1] U 00T T T D D00 T T T
=5 < o o 2zzzzzzz|z o o ezlzzzzz ¢ 2zzzzz=z ¢
-
5.3 :
o oD ] © v o o N o
< ccc<gd St = ¢ ¢l c g c ¢ c g
] > 3 3 + c x| o . (7] . [ . (7] .
T |92888 2% w38 ZFlz £ _%' g £ _% § E_®% g5 £ _2
—_ © - o— — o—
o} soQ0CPmm. gX¥n XS SN 23 cclccccclcls SN 23 clcecccclc clecccclc
2 SgToayY EEL GG+ —w0=— EEc e E Er - - 00U 0 VVIVI I EECc | EEc |00 T TVIVI T o0 T TTOT D
c 2553502222V DD D ¥ 558 w58 a0ZZ2Z2ZZ2Z2ZZ2ZZ2Z s 58 cssssaZ2ZZZ2Z2ZZ2ZZ2 a2 222222
g CE R 55502000l 535 085355 1 33 sndddd s l2S5S55 08555 1 3 3onoddd ld3scsn B
S SELAdAct9x 5000 <X RPPR TXFRPFPR mS8S8 88888 8 IR RERTIXFRFFPRE nl 88888 8 w3 88888 R
£
&
s2-TCI0 IR IR
- E=1iCACACAGNU] = 300000 ﬂmGGGGG
855 vovovouwyw Y5 vvouvouuyw S8 vvuoow
™ RO0% scmmm N T0 s cmmm
2 e Q2555595 RKRI555459%
o] Luwuwl D>5DDD Luw DDDDD Lu D>D>DDD
o] NNN unwmwmwvmwv NN u»nwnwmwmwv NN »nnwnwwmwv
w ¥ ¥ ¥ NNNNN X ¥ N NNNN X X N NNNN
- 3 - 2 o 3
g £ g 2 : £
s s © c o c
- % > - S~ B >
w o) > [ o) D | > >
N N [ n N n v | N %) v
) X N N X N N | X N N
c ey « « o« « [P e w [y
] c c c c c c | c c c
o o o o o ) S | o o ¢
w N ~ < N N ¥ X N4 X
%) < o” <
o = o o
g S g g
g g E 7 g E 3
S > S S
< = e < < e 2
N Y— Y— Y— N Y— Y
c c c c c c c
) ) o o ) o ¢
X X N X X N4 X
=)
c
S
2% g
S 3 >
o d £ (4
- |2 o3 e}
[J] =S = =
D c .w o < 9]
SERERE 22 2
Q [xw} = ) ~
= &
e c c
O o |3 £s
> @ 95 S s
S g2 5% gt
i =
PQ\A o == = o
™
O
Kianeq ainjiey
Jode  YSisaruon Jo419 Jo419 Jo419 Jo419 Jo419 a|qeabieyd [HUENE] |eusalul Jamod Jo419 Jo419
Joid ou umouyun  -dNpoidTLe  umouun umousjun umouun abejoqes /g umouyun  umouxun |NDAJ WOMN +8 -9y €8 AVT T8 APTT L8 SuleN" 08 umouun umousjun 00l
7 SNV
¢ SdAuo L SdAuUo  uopenyse € SNy uo CSNY uo L SNV uo
-13eN3de JUBU -[}eN3de JUdU JUSUBW -13BNIDE JUSU -[}BNIDE JUSU -13BNn)de juau 10419 10419 Jo419  Aduepunpai yn Zuo | uolnea 03u4 10419
Jols ou -ewWIdd 19  -ewuad 09 -1947 65 -ewIdd” 89 -eWIdd /S  -ewdd 9g umouyun umouyun umouyun €1e) ¢S 24emljoST LG -l1eANDY 0§ -V 61 WO)™ 8t umouyun 66
dA110R aAlDR
Jous  Jasopawn dois Lousb 9A1DR  dANdR A19jeS aAe ) asop awn  dois Aousb JSEI= JSEI=H 10PJUOD  1DBJUOD
Jous ou umowun  AYBINT6Z  -19WITBC INOARAIG LT UI-MRIQTOZ -9JesisOd ST WBINTHZ  -PWITEZ  INOdedlg gz ul-medq Iz 15047 0¢ zyog 6L Liog 8L zyog /L Liog 9l 86
J9p0odUd AN}
Joud wouyasnidwi  -33)9p Hun 10119 10419 10419 10419 J0419 10419 J0419 J0419 10119 10119 4S-Aejas 4s-ainjesadway
Jo419 ou umousjun ouUT|6 [0JUODT 06 umousjun umousjun umousun umousun  umouyun umouun umouun umouun umousun umousun 10J0 "6/ SS90X3 "8/ 6
49-1un EIRITEN ainjiej  uoisuedxa (6ap08L)4D 49
ey |o43u0d Jo419 Jou9 4S-wuee Jo419 JOJID A9 TWIWOD  AQEZ/Pa¥P0ojuUn 4S-Avz/aelq  0€1-1NDA -aJnlesadwa)  -'3|ney (j0J3u0d)
Joud0ou  A1ayegT L9 ur113—09 umouyun umouyun Nows /g umouyun umouyun Sdd” vs |lenueiNTES B NVD CS g /ijne470g wJejeou ss9dX3 8y  suasdwal /i €6
Buiu 4S 1094100
10143 EVVIBEIETS] 49-Kejas aA1de  ‘ud uonisod  -ado djiym Jold  )nejjediu 491jney Buissiw Buissiw 9A1129J9p 10U [eubis 4D-bupojun 49
Jolis ou umousun 4S-0IS"6C 1010 8T TOIS/LOIS LT 0I9Z797 3PeISq0 ST umouyun -eysa €z [edIueYdPNTZZ (4S)400Q Lz (49)41000 0 4S-SIST6L 3og 8L w3TLL -bupporuzTol 6
JaquinN
ERIEY]
LEIXaL 0€IXaL 67IXaL 8TIXaL £T¥X3L 9TIXaL STIXaL j7&>Clk E€CIX3L [442CTR LZaxaL 0TIxaL 613XaL 81IXaL £13X3] 91IXaL -9JoY #
JO-yduMs ploy lou HO-Ud1Ms ‘payoeal 1N2JID-10Ys
elq Jo419 elq  sa0p AeIq 10419 Jo419 abejjon joupaads  [IN|J9POdUD ZYN ISPOJUD YN ISPODUD J9pPOdUd J0419 Jo419 Jo419
JI010\ £/ umouyun osig sz os1d vL umouyun umouyun ssadx3 |1/ 19biel o/ K1ey04~ 69 Aieyoy~89 Kieyoy /9  Aieloy~99 umouyun umouyun umouyun 00L
umop
papeojiano umop |ood Jou
1l S WOYHd 10119 10419 J9}I9AUOD 19}19AU0D 104 J91BA |00 J0U S0P 10y saop 10y JOSuds [ew
SALWOX 9% Dd WOM S =24 umouun umouwyun ZJ3dDHD Ly L DdDHD OF ‘baif"6€ ‘baijTge -uodbaiyTze  |0NUODTOE  [0JIUODTGE JOJOW HE JOJON"EE -IBYII0JION ZE 66
SUOIIN|OAR
Jo419 Jo419 Jou9 uolIdly  d)eIq dUBU 9dUBUD]  dWI} ddURU Jo419 Jo419 Jo419 umousjun J0419 S9Aed)|
paxpo| s umoudun  umouyun umoudun yYd>nw ool |l  -dlulelN 0L -uleN"6  -dwulRNTg umouyun umouun UMOUNUN S UOIISOd {7 UMOUdUN JOJdqWNN~¢  shipesiooq™ L 86
4S-3ney 4S-3Iney 45-(bap 4S-uonenyoe 4S-1un 45-49
(]011U0D)SUDS  (10}OW)SUS  86)I0Y 00} FIS9IE] jueuew 4S-1ney 4S-1oys |oJ3u0d 10419 10419 4S-Buppojun  45-Bupdo| L wwod INO3WIl  “JDA DIBMOS
-LL <79/ ®AUQTSL  19poduIhL -13d"€L  10OWTZL 10J0N7LL  uru3ToL umouxun umouxun H37L9 13799 759 Buuado 9 Buoim~eg v6
49-3ney 13d1oe
(1010wW) dA11OR gy uo vy uon €3d L) uo /3ney  judUBWIRd W9 D WdlsAs
suss  4H-10y 00} dA11OR Jou9  ¥poj Aousb 4D-0IS -11eN}dBlUSU -BNIDBJUSU  /g[) UOleNn1de -llenidejuau  Aduepunpal /Ayoew  ‘wwod  Joop Buppd
-dwal 9y  SIaAUQ Sy  S1dOIS v umouyun BEIENre bunsa] Iy -PWIDd Of -PWIDd € IUdUPWIDH 8E -ewad /g |ewssiu|  og -leyd s¢ Sdl ve -ouLw| gg  abejoqes ze 6
pPa1O2UUOd  PIIIBUUOD  DAINIBP 4D-)ney 49-10ys 49-"13 10419 wueje 10419 J0419 10119 ainjiey ainjley
-SIPSdd Sl -SIPSAWN L 4D-SIST €L J0J10N"CL JOJONTLL  43pOduUTTOL umouxun  Hows 8o  wlelealli{ /0 umousun umousun umouxun  AO€Z” €0 ATL"TO  2IN|IBJ AV LO 6
JaquinN
IX9]-9AIDY  1X3[-dAIDRU| ERIEY]
SLIxeL 1 IXeL €L IXeL [4R>CIN LLIXal Ol 3XeL 6 I1Xal 81X9] £1X9] PRXCIN SIXeL 7 IXaL €IXaL 10 Z X3l 10 | IXa] -9J9Y #

33

32



GEZE 10 420

34

4-Tuerloesung Konf.Tuer 1 Konf.KZF 1 KZF 1Dauer 3~90 10
KZF 1Abbruch Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Slave 1 | ZSU-Slave Gr. 1 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 2 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 3 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 4 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 5 Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Unterbr. Ja/Nein Nein
KonfTuer 2 Konf.KZF 2 KZF 2Dauer 3~90 10
KZF 2Abbruch Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Slave 2 | ZSU-Slave Gr. 1 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 2 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 3 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 4 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 5 Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Unterbr. Ja/Nein Nein
KonfTuer 3 Konf.KZF 3 KZF 3Dauer 3~90 10
KZF 3Abbruch Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Slave 3 | ZSU-Slave Gr. 1 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 2 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 3 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 4 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 5 Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Unterbr. Ja/Nein Nein
KonfTuer 4 Konf.KZF 4 KZF 4Dauer 3~90 10
KZF 4Abbruch Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Slave 4 | ZSU-Slave Gr. 1 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 2 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 3 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 4 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 5 Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Unterbr. Ja/Nein Nein
1Q lock EL + Aut Konf.Eingaenge Eingang 1 GF-Entriegelt
Eingang 2 Freigabe GF Freigabe GF
KZF GF und SF
Eingang 3 KZF GF und SF KZF GF und SF
GF-Geschlossen
BMA
RWA
Eingang 4 BMA BMA
RWA
SF-Geschlossen
KZF-GF(Befehl)
Konf.Standfluegel 1Q AUT IQ AUT
Kein Motorschl.
Konf.KZF 2 KZF1 Dauer 3~90 10
KZF1 Abbruch Ja/Nein Nein
Konf.CP Keine CP Keine CP
Ein CP
Zwei CPs
DET kurzgeschl.

Automatik Stat

Automatik 4Sek

Fenster

GEZE 10 420
Universal Konf.Relais 1 Konf.ZSU-Slave 1 | ZSU-Slave Gr. 1 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 2 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 3 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 4 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 5 Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Unterbr. Ja/Nein Nein
Konf.Relais 2 Konf.ZSU-Slave 2 | ZSU-Slave Gr. 1 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 2 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 3 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 4 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 5 Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Unterbr. Ja/Nein Nein
Konf.Relais 3 Konf.ZSU-Slave 3 | ZSU-Slave Gr. 1 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 2 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 3 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 4 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 5 Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Unterbr. Ja/Nein Nein
Konf.Relais 4 Konf.ZSU-Slave 4 | ZSU-Slave Gr. 1 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 2 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 3 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 4 Ja/Nein Nein
ZSU-Slave Gr. 5 Ja/Nein Nein
Konf.ZSU-Unterbr. Ja/Nein Nein
Konf.Eingaenge Eingang 1 Schalter/ZSU Schalter
Master
Eingang 2 Schalter/ZSU Schalter
Master
Eingang 3 Schalter/BMA/ Schalter
RWA/ ZSU Master
Eingang 4 Schalter/BMA/ Schalter
RWA/
ZSU Master
RWS + KL400
BusKonf. Konf.BACnet MAC-Adr. 0~100 1
Device-ID 0~4194303 1
BACnet neu starten enter
Baudrate nicht aktiv/ 9,6 KB/ | 76,8 Kb
19,2 KB/ 38,4 KB/
57,6 KB/ 76,8 KB/
115,2 KB
Notification class 1~90 50
Konf.CAN auto.Adr-Vergabe enter
1.CAN-Adresse: 1~63 1
2.CAN-Adresse: 1~63 0
3.CAN-Adresse: 1~63
(bei 4Tarl.)
4,CAN-Adresse: 1~63 0
(bei 4Tarl.)
Konf.ZSU-Master | ZSU-Master Gr.1 ZSU1 aktivieren Ja/Nein Nein
ZSU1 Startzeit ZSU1 Startstunde | 0~23 0
ZSU1 Startminute | 0~59 0
ZSU1 Endzeit ZSU1 Endstunde | 0~23 0
ZSU1 Endminute | 0~59 0
ZSU1 Wochentag | ZSU1 Sonntag Ja/Nein Nein
ZSU1 Montag Ja/Nein Nein
ZSU1 Dienstag Ja/Nein Nein
ZSU1 Mittwoch Ja/Nein Nein
ZSU1 Donnerstag | Ja/Nein Nein
ZSU1 Freitag Ja/Nein Nein
ZSU1 Samstag Ja/Nein Nein
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ZSU-Master Gr.2 ZSU2 aktivieren Ja/Nein Nein
ZSU2 Startzeit ZSU2 Startstunde | 0~23 0
ZSU2 Startminute | 0~59 0
ZSU2 Endzeit ZSU2 Endstunde | 0~23 0
ZSU2 Endminute | 0~59 0
ZSU2 Wochentage | ZSU2 Sonntag Ja/Nein Nein
Z5U2 Montag Ja/Nein Nein
ZSU2 Dienstag Ja/Nein Nein
ZSU2 Mittwoch Ja/Nein Nein
ZSU2 Donnerstag | Ja/Nein Nein
ZSU2 Freitag Ja/Nein Nein
ZSU2 Samstag Ja/Nein Nein
ZSU-Master Gr.3 | ZSU3 aktivieren Ja/Nein Nein
ZSU3 Startzeit ZSU3 Startstunde | 0~23 0
ZSU3 Startminute | 0~59 0
ZSU3 Endzeit ZSU3 Endstunde | 0~23 0
ZSU3 Endminute | 0~59 0
ZSU3 Wochentage | ZSU3 Sonntag Ja/Nein Nein
ZSU3 Montag Ja/Nein Nein
ZSU3 Dienstag Ja/Nein Nein
ZSU3 Mittwoch Ja/Nein Nein
ZSU3 Donnerstag | Ja/Nein Nein
ZSU3 Freitag Ja/Nein Nein
ZSU3 Samstag Ja/Nein Nein
ZSU-Master Gr.4 | ZSU4 aktivieren Ja/Nein Nein
ZSU4 Startzeit ZSU4 Startstunde | 0~23 0
ZSU4 Startminute | 0~59 0
ZSU4 Endzeit ZSU4 Endstunde | 0~23 0
ZSU4 Endminute | 0~59 0
ZSU4 Wochentage | ZSU4 Sonntag Ja/Nein Nein
ZSU4 Montag Ja/Nein Nein
ZSU4 Dienstag Ja/Nein Nein
ZSU4 Mittwoch Ja/Nein Nein
ZSU4 Donnerstag | Ja/Nein Nein
ZSU4 Freitag Ja/Nein Nein
ZSU4 Samstag Ja/Nein Nein
ZSU-Master Gr.5 | ZSU5 aktivieren Ja/Nein Nein
ZSU5 Startzeit ZSU5 Startstunde | 0~23 0
ZSU5 Startminute | 0~59 0
ZSU5 Endzeit ZSU5 Endstunde | 0~23 0
ZSU5 Endminute | 0~59 0
ZSU5 Wochentage | ZSU5 Sonntag Ja/Nein Nein
ZSU5 Montag Ja/Nein Nein
ZSU5 Dienstag Ja/Nein Nein
ZSU5 Mittwoch Ja/Nein Nein
ZSU5 Donnerstag | Ja/Nein Nein
ZSU5 Freitag Ja/Nein Nein
ZSU5 Samstag Ja/Nein Nein
Geraetekonf. | Datum-/Zeitan- lokale Zeit
zeige
Datum aendern Jahr aendern 10~99 12
Monat aendern 1~12 6
Tag aendern 1~31 22
Zeit aendern Stunde 0~23 1
Minute 0~59 57
Sekunde 0~59 0
Konf.Sommerzeit Ja/Nein Ja
Konf.Sprache Deutsch/Englisch/ | Deutsch
Franzésisch
Konf.Logdatei Stufe 0 bis Stufe 2 | Stufe 0
Systeminfo HW Ver. :
SW Ver.:
Ser.Nr.:
Sys.Err:
Werks- Reset Parameter
einstellung Reset BAC-Name

Reset BAC-Beschr
Reset alles
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Watchdog Konf.Tuer 1 Konf.KZF 1 KZF1 Dauer 3~90 10
KZF1 Abbruch Ja/ Nein
KZF1 Nachtriggern | Ja/ Nein
Alarmunterdr. 0~250 50
Alarmverzoeger. 0~250 100
Parameter Param. 10420 -> SD
SD-Card
Param. SD->10420
BAC-Name 10420
->SD
BAC-Name SD-
>10420
64  Passworter fUr BACnet

Passwort fir DCC-Dienst in BACnet : GEZE
Passwort fur Reinitializations-Dienst (Cold- and warmstart): GEZE-10420

Firmware-Update fir 10 420

Bei Update der Firmware gehen alle Einstellung verloren.

Sicherung

» Namensdateien,/0420_V1.BAC”;,10420_V2.BAC" und ,10420MBZ1.BAC” auf SD-Card sichern.

» Konfigurationsdateien ,/0420_V1.CON*;,,10420_V2.CON*und ,10420MBZ1.CON"auf SD-Card sichern.

Nach Firmwareumstellung sind die gesicherten Dateien evtl. nicht mehr kompatibel, sie kdnnen aber manuell
angepasst werden. Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte dem jeweiligen Beiblatt.

Die Objektbeschreibungen (descriptions) kdnnen nicht gesichert werden und miissen manuell neu eingetragen

werden.

Firmware-Update

Firmware-Updates werden von GEZE in elektronischer Form zur Verfligung gestellt.

Die .hex-Datei ins Verzeichniss ../FlashData/I0420/" kopieren.

» ,10420_Flasher.bat” mit Texteditor 6ffnen.
Sollte der Dateien-Verweis ,10420_V1.hex” lauten, muss dieser in ,10420_V1" gedndert werden.
RICHTIG: +\Flasher\STM32\ProgSTM32Pfs.bat 11 .\FlashData\l0420\|0420_V1“

» Datei speichern.

» Spannungsversorgung fur das 10 420 ausschalten.

» Adapterkabel (Mat.-Nr.: 130829) an das 10 420 anschlie3en.
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3 @U 22 Abb. 7. COM-Port Einstellung im Gerate Manager
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sw2 d @D | sAcnet R » Datei IO420_FIashe'3r.ba.t e.rneut ausfihren. . '
q IO [p GEZEBus |[|-|]| Der Updatefortschritt wird im Fenster angezeigt. Der Vorgang dauert mehrere Minuten.
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Abb. 5: Programmieradapterkabel
» Spannungsversorgung fiir das IO 420 einschalten. L =
» Datei “lO420_Flasher.bat” ausfiihren. Abb. 8: Firmware-Update lauft.
Bei folgender Fehlermeldung gehen Sie bitte wie folgt vor: » Die Spannungsversorgung ausschalten, Kabel ausstecken.
» 10 420 neu starten.
[& cawindows\system32\cmd.exe — (= & |t Sm » Nach dem Firmware-Update muss das 10 420 auf Werkseinstellung zuriickgesetzt werden..

D:~GEZE_FLASH~Kommand>color 1F

D:“GEZE_FLASH-Kommand>»echo off

Opening Port [KO1
Cannot open the com port. the port may

he used by another application

Press any key to continue ...

-

Abb. 6: Fehler ,falscher Com-Port”

» COM Port in Datei ,10420_Flasher.bat” anpassen:
FALSCH: AFlashen\STM32\ProgSTM32Pfs.bat 11 .\FlashData\lO420\[0420_V1
RICHTIG A\Flasher\STM32\ProgSTM32Pfs.bat 3 .\FlashData\lO420\|0420_V1
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